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GENEL OZELLIKLER

e CAME’nin en yeni Urinudur. Kullandigi

“Uyarlanabilir Tork Teknolojisi” ile her
iklim ortaminda, yodun kullanim
sartlarinda bile genis kapi alanlarinda

uygulanabilir.

o 36V DC gerilim ile galisabilmektedir.
o Kapanis ve aglilis sirasinda otomatik
tork ayari yapilarak hassas durma

saglanir.

¢ CAME Connect uygulamasi
aracihgiyla uzaktan kontrol edilebilir.
e CAME KEY WIFI ara yUzi ile ayar

yapilabilir ve yonetilebilir.

o Grafik ara yuzlu kontrol karti ile
kolayca ayar yapilabilir. Yapilan

ayarlar dahili hafizasinda saklanir.
¢ 20 metre kapi genisligi icin 1500 kg,

2000 kg ve 2500 kg agirligindaki kapilar kontrol edilebilir.

o Ikaz flasorii ile glivenlik arttiriimistir.
e Uzaktan kumanda unitesi ile kolay kullanim saglanir.

Teknik Ozellikler

CAME 7/

MODELLER

BKV15/BKV20 /BKV25

Maks. Kapi Uzunlugu

20m

Maks. Kapi1 Agirhgi

1500kg-2000Kg-2500Kg

Koruma Seviyesi

P44

Calisma Gerilimi

220-230 VAC (50-60Hz)

Motor Calisma Gerilimi

36 VDC

Calisma Akimi 8A-9A-10A
Manevra Hizi 12 m/min
Kullanim YUk Yogdun ve Agir Kullanim
Gug 200W - 250W - 300W
itme Giicl 800N - 900N - 1000N
Calisma Sicakligi -20°C + +55°C

Revizyon: 20200105-01 3
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UYARILAR VE GUVENLIK TEDBIRLERI

e Orijinal Urinleri kullanmaya 6zen gdsteriniz.

o Kurulum sirasinda is¢i sagligi ve guvenligi kurallarina uyunuz, ¢evre guvenligini
eksiksiz olarak aliniz.

e Ek donanimlari kullanirken, donanimlarin kullanim kilavuzlarina uygun kullanil-
digindan emin olunuz.

e Yayalarin, kapi gegisleri sirasinda giivende oldugundan emin olun. Bunun igin
CAME tarafindan tavsiye edilen orijinal giivenlik ekipmanlarini kullanin.

e Kapinin uygun mekanik kosullarda monte edildiginden emin olunuz.

¢ Kapinin hareketli pargalarinin periyodik olarak yaglandigindan ve dizguin calis-
tigindan emin olunuz.

e Mekanik durdurma noktalari yerlestirimeden kapi kesinlikle ¢aligtirnimamalidir.

e Motor 6ngérllen agirigindan daha agir bir kapi yukini baglamayin. Eger illa
zorunluysa mekanik durdurma noktalarinin mukavemetini arttiriniz.

e Motor Unitesi basta olmak lGzere tium elektrikli ekipmanlarin sulama tesisatla-
rindan uzakta olduguna emin olun.

o Egimli yollarda kapi montaji kesinlikle yapmayin. Egimli yizeylerde motor verimli
calismaz, tavsiye edilen kullanim suresinden énce arizalanabilir. Ayrica mekanik
limit noktalari gerekli direnci gésteremez, ¢cevreye ve canlilara zarar gelebilir.

e Burada dngorulemeyen, montaj alaninin kendine 6zgu durumlari olabilir. Boyle
durumlarda gerekli gorsel ve isitsel ikaz isaretleri ile gevre tedbiri alinmalidir.

o Montaj denemeleri sirasinda kapi hareket yolu tizerinde canli varliklarin ve cansiz
cisimlerin olmadigindan emin olunuz.

o Motor vb. elektrikli ekipmanlara gelen enerji hattinin, kapi hareket yolu Gzerinde
ve diger hareketli pargalarin yakininda zarar gorecek sekilde olmadigina emin
olunuz.

e TUm agma kontrolleri, kapinin ¢evresinden en az 1,85 m mesafede kurulmalidir.

e Tum komut aygitlari halka agik olmayan, yetkili kisilerin bulundugu mekanlarda
olmalidir.

o Uzaktan kumanda aygitlari yetkili kisilerde olmalidir.

e Carpisma kuvveti testini gegmek i¢in uygun bir hassas glvenlik kenari kulla-
nilmahdir.

o Kapi, motor ve diger montaj drtnlerinin elle kaldiriimasi gerekiyorsa her 20kg igin
1 kisi gérevlendirilmelidir.

Revizyon: 20200105-01 4
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Yuksek gerilim tehlikesi

Sikisma tehlikesi

Ayak sikisma tehlikesi

El sikisma tehlikesi

Kapi hareketi sirasinda gecis yasaktir

Revizyon: 20200105-01 5
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STANDART MONTAJ SEMASI

Ana Unite, Motor

Kapi durdurma svig¢ kanadi

Taslyici ray

Selektor

Uyar flagoéri

Fotoseller

Fotosell pargalari tagiyicilari

Mekaniksel olarak kapi durdurmasi
9. Verici

10. Kaydirma kilavuzu

11. Kablo menholi

12. Hassas kapanma sirthigi

N ~LONE
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MOTOR PARCALARI

Ana koruma

Ana kart korumasi

Kontrol karti

Kart montaj destegi

Disgli motoru

Mekaniksel durdurma sivigi
Sabitleme plakasi

2 acil durum bataryasi govdesi
Isitma gubuklu termostat govdesi
10. RGSMO001/s modiil govdesi
11. LBB Bataryalari govdesi

Revizyon: 20200105-01
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19.
20.
21.

Fff/“ﬁJ

. RGP1 modul gévdesi
. Serbest birakma kolu

Kap! durdurma sivi¢ kanadi
Kigik donanim pargalari

. UR042 modul gévdesi
. Elektrik kablolarini gegirme boslugu

SMA Senséri gbvdesi

Manyetik sensér (opsiyonel)

Manyetik sinirlama sivig tutuculari (opsiyonel)
Saat karti (opsiyonel)
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MONTAJ ONCESiI KONTROL

e Ust kizak kilavuzlarinin sirtiinme olmadigini kontrol edin.

e Mekanik kapi duraklarinin agilip kapandigindan emin olun.

o RedUktérin baglandigi noktanin darbelere kargi korundugundan ve yilzeyin
yeterince saglam oldugundan emin olun.

o Elektrik kablolarinin gecgebilecedi, mekanik hasar gérmeyeceklerinden emin
olarak uygun borulama yapiniz.

KULLANILMASI GEREKEN KABLO TiPLERi

BAGLANTI KABLO UZUNLUGU
Kontrol karti 230 VAC (1P+N+PE) girigi | (< 20m) 3Gx1.5 mm? (20m - 30m) 3Gx2.5 mm?
Sinyal aygitlari 2x0.5 mm?
Komut ve Kontrol aygitlari 2x0.5 mm?2
(Fotosel vb.) Giivenlik aygitlari (TX =2x0.5mm?) (RX = 2x0.5 mm?)

MOTORUN KiLiT DURUMU KONTROLU

@) KILIDIN ACILMASI
[t B (KULLANIM GUVENSIZ)

(AW KIiLIDIN KAPATILMASI
n (KULLANIM GUVENLI)

Revizyon: 20200105-01 8



TEKNOLOJI

@AKSiYDN CAME 'i,'

TAVSIYE EDILEN ZEMIN HAZIRLIGI VE MONTAJ

Tavsiye edilen élciler ideal montajlama ve ¢alisma igindir. Zemin ve mekanin
Olgulerine gore, verilen degerlerden de ¢gok sapmadan en uygun montaj yapiimalidir.

KABLO BORULARI

Ankraj igin bir ¢cukur kazilarak kablo kanali kablo baglanti menholli gegecek
bosluklar birakilir.

Disli motorunun baglanmasi icin 40mm c¢apinda boru tavsiye ederiz.

Aksesuar baglantilari icinse 25mm ¢apinda boru tavsiye ederiz.

NOT: Kullanacaginiz boru sayisi sisteme ekleyeceginiz aksesuar, kablolarin
ana kaynaklar1 gibi nedenlerle artig gésterebilir. Bu durumda kablo kanallarini
genigletmeniz gerekebilir.

SABITLEME PLAKALARININ YERLESTIRILMESI

Kazilan deligin icerisine, baglanti plakasindan daha blylk olan bir temel cer-
cevesi yerlestirin. Temel ¢ergevesi, zemin seviyesinden 50 mm yukari gikmalidir.
Betonu gliglendirmek igin temel ¢ergevesine bir demir kafes yerlestirin.

Revizyon: 20200105-01 9
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Vidalari sabitleme plakasinin uygun deliklerinden geciriniz ve pullari ve somun-
lari kullanarak sabitleyiniz (1). Sonra bir tornavida ile énceden kesilmis kesiklerden
klipsleri digari dogru aliniz. (2)

En son sabitleme plakasini temel gergevesi Ustiine oturtunuz.

DIKKAT ! Borular birbirine karsilik gelen deliklerden gegmelidir.

Eger raf zaten oradaysa, gizimde gosterilen 6lgiimlere uymaya dikkat ederek
tutturma plakasini yerlestirin.

Revizyon: 20200105-01 10
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Temel gergevesini betonla doldurun. Plakanin, tamamen ylzeyin Ustinde
bulunan civatalar ile tam olarak ayni hizada olmasi gerekir.

Betonun katilagsmasi i¢in en az 24 saat bekleyin.

Temel gercevesini ¢ikarin ve beton blok etrafindaki boslugu toprakla doldurun.

Somun ve pullari vidalardan ¢ikariniz. Ardindan elektrik ve diger baglanti kablo-
larini en az 60cm disariya ¢ikacak sekilde gekiniz.

DiSLI MOTORUNUN YERLESTIRILMESi

Yanlardaki vidalari s6kerek disli motorunun kapagini ¢ikartiniz.

Motoru sabitleme plaketinin Ustline koyunuz.

DIKKAT ! Motoru yerine yerlestirirken, kablolarin motorun altindaki bosluktan
gelerek kablo deliklerinden gegtiginden emin olunuz.

Revizyon: 20200105-01 11
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Kablo rakorunu delin,(1) kablolari gegirin (2) ve kablolari, karsilik gelen yuva-
sina yerlestirin. (3)

Raf ayari ve kanak agikhdi ayarlarina bir miktar daha bosluk olusturmak igin disli
ayaklarini dondurerek digli motorunu 5 ila 10 mm yukseltin.

Revizyon: 20200105-01 12
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TASIYICI DiSLiYi YERLESTIRMEK

Taslyici disli 6nceden ayarlanmigsa, bir sonraki adim raf ve pinyon baglanti
mesafesini ayarlamaktir. Aksi halde tasiyici digliyi yerlestirin.
- Disli motoru serbest birakin (1) (bkz. DIiSLIi MOTORUN SERBEST
BIRAKILMASI)
- Tasiyici disliyi, digli motorun suris diginin Gzerine serin (denk getirin-yerlestirin)
(2)
- Tasiyici disliyi, tim uzunlugu boyunca kapiya baglayin veya sabitleyin. (3)(4)
Tasiyici disli modullerini monte etmek igin, fazladan bir parga kullanin ve ek
yerinin altina yerlestirin, ardindan iki kelepge kullanarak sabitleyin.

TASIYICI DiSLi VE MOTOR DIiSLiSININ AYARLANMASI

Tastyici digli ve motor diglisinin ince ayarini yapmak i¢in; dikeyde disli ayaklarini,
yatayda delikleri kullaniniz ve her ayardan sonra kapiyi elle acgip kapatarak diglilerin
birbirine tam oturdugundan emin olunuz.

111 ONEMLI!!! iki digli arasinda birakacaginiz 1-2 mm’lik bosluk, kapinin
agirhginin motor dislisinin tUistiine binmesini engeller.

Revizyon: 20200105-01 13
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DiSLi MOTORUNU SAGLAMLASTIRMAK

Tam ayarlar tamamlandiktan sonra, pul ve somunlari kullanarak digli motoru
sabitleme plakasinin Ustlindeki vidalari kullanarak sabitleyiniz.

(@)

©) (

C
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SONLANDIRMA SiViCLERININ AYARLANMASI
Acllis Ayari igin;
(1) Kapiyr agin,
(2) (3) Agma sonlandirma ylizgecini rafin izerine denk getirin, ta ki mikro salter yayi
aktif olana kadar... Sonra da vidalari kullanarak sabitleyin.

Kapanis Ayari icin;

(4) Kapiyi kapatin,

(5) (6) Kapama sonlandirma ylzgecini rafin Gzerine denk getirin, ta ki mikro salter
yay! aktif olana kadar... Sonra da vidalari kullanarak sabitleyin

Revizyon: 20200105-01 15
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(ZN8) KONTROL KARTI PROGRAMLAMA

|

Transponder segici igin kart baglanti
noktasi

ikaz cihazlari baglanti noktasi
B1-B2 baglanti noktalari
R700/R800 kart konnektori
RIOCNB8WS karti konnektdri
SIPA06 karti baglanti yuvasi
Sonlandirma sivigleri baglanti
noktasi

Aksuarlar igin sigorta

Kontrol karti sigorta
Transformator baglanti noktalari
Hafiza karti baglanti yuvasi
Ekran

Ana hat sigortasi

Gug kaynagi baglanti kart

@
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PARGA LISTESI
1. Digli motoru baglanti noktasi 13
2. Enkoder baglanti noktasi
3. RGP1 modiilt ve LBB batarya sarj  14.
Unitesi baglanti noktasi 15.
4. Programlama tuslari 16.
5. RSE kart yuvasi 17.
6. CAME KEY baglanti noktasi 18.
7. AF Kart yuvasi 19.
8. Anten baglanti noktasi
9. (Fotosel vb.) glivenlik aygitlar 20.
baglanti noktasi 21.
10. CRP konnektor ciftlerinin baglanti 22.
noktasi 23.
11. Komut ve kontrol aygitlari baglanti  24.
noktasi 25.
12. Tus takimi segici baglanti noktasi 26.
Revizyon: 20200105-01 16
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Kontrol paneli Gzerinde galismadan 6nce ana gu¢ kaynaginin baglantisini kesip
(varsa) bagh bataryalari devreden ¢ikariniz.

Yapacaginiz giris-gikis noktasi islemleri, zaman ayarlamalari ve kullanici ayar-
larinin tamami kontrol karti ekraninda gézikecektir.
Tdm kablo baglantilari hizh sigortalarla koruma altindadir. Ana hat 2A 230VAC,
Aksesuarlar 1.6A, Kontrol karti 630mA sigorta ile korunmaktadir.

GUG BAGLANTISI ve EK DEVRE KARTLARI

Revizyon: 20200105-01 17
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R700 / R800

VARSAYILAN FABRiIKA BAGLANTILARI

(L-N) : Ana hat girisi 230 VAC 50 Hz (1P+N+PE)
(10-11) : Aksesuarlar igin gug baglantisi 24 V AC/DC, en fazla 20 Watt

I

HEEHE

10 11 EE3 5

b4

EEEEEE

SINYAL-IKAZ CIHAZLARI
(10-E)  :ikaz lambasi baglanti noktasi 24 V AC/DC - en fazla 3 Watt
(10-E3) : Ekstradan lamba baglanti noktasi 24 V AC/DC - en fazla 12 Watt
(10-5) : Kapi agilis/kapanis ikaz baglanti noktasi 24 V AC/DC - en fazla 3 Watt

Revizyon: 20200105-01 18
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1011 E E3 5
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10-E3

111 DIKKAT!!!
Tiim ek unitelerin sokiiliip takilmasi sirasinda ana gii¢ kaynaginin sékiilmiis
oldugundan emin olun.
Enerji varken ek uniteleri sckmek veya takmak triinlerin arizalanmasina ve
garanti dig1 kalmasina neden olabilir.

Ayrica tum ek unitelerin dogru yuvalara veya baglanti noktalarina
takildigindan ve tam olarak yuvalarina oturdugundan emin olunuz.

KOMUT VE KONTROL AYGITLARI

(R700/R800) R700 karti; alici se¢imi veya kart okuyucu igindir. Veya R800 karti;
tus takimi segici icindir. Bu secim programlama sirasinda yapilir.
(S1-GND) LT0O01 alicisi segimi veya kart okuyucu igindir.
(A-B) Tus takimi segici
(1-2) (NC Kontagdi Uzerinden) DUR butonu iginir. Otomatik kapanma 6zelligi
disindaki kapanma sirasinda kapiy!r durdurmak igindir. Hareketin devami igin
kontrol butonuna veya diger herhangi bir kontrol aygitini kullanabilirsiniz.

Komple Dur 6zelligini aktif etmek igin program menusund kullaniniz. Egder
herhangi bir buton kullanmiyorsaniz, bu 6zelligi kapatiniz.
(2-3) (NO kontagi tizerinden) SADECE AC o6zelligi icindir. Test Hareketi modu igin
ilgili kontrol aygitini [2-3] konnektorlerini kullaniniz.
(2-3P) (NO kontag! iizerinden) ilgili komut aygiti ile KISMI ACILMA igindir.
(2-4) (NO kontagi Uzerinden) ilgili komut aygiti ile SADECE KAPALI igcindir. Test
Hareketi modu icin ilgili kontrol aygitini [2-3] konnektdrlerini kullaniniz.

Revizyon: 20200105-01 19
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(2-7) (NO kontagi lizerinden) ilgili komut aygiti ile AC-KAPA-EVIR (adim-adim)
Ozelligi icindir. Alternatif olarak; program menusunden (sirali olarak) AC-DUR-
KAPA-DUR komutu da kullanilabilir.

(AF43S/AF868) Kaplyl uzaktan kumanda vericisi ile kullanmak i¢in bu alici

kartlardan birini takiniz.
(TOP-A433N/A862N) Kapinin uzaktan kumanda ile kontrol edilebilmesi icin TOP-

RG58 anten kablosunu takiniz.

|;|n
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R700 / R800

TOP-A433N
TOP-4862N

GUVENLIK AYGITLARI

FOTOSEL

(NC olarak) CX, CY, CZ veya CK kontaklarini “fotosel” takilacak sekilde
ayarlayiniz.
- C1; kapanirken yeniden acilmak: Kapi kapaniyorken, kapi tekrar tamamen
acilana kadar hareketi tersine ¢evirmek icin kontaklari tetikler.
- C2; agllma sirasinda tekrar kapanis islemi: Kapi agiliyorken, kapi tekrar
tamamen kapana kadar hareketi tersine gevirmek icin kontaklar tetikler.

Revizyon: 20200105-01 20
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- C3; Kismi durma: Hareket halinde ise, kapiyi durdurur. (Eger otomatik kapanma
fonksiyonu aktifse) otomatik kapanmayla sonuglanir.

- C4; Engelibekle: Kapi hareket halindeyken bir engel gelirse, engel kalkana kadar
kapi hareketi durdurur. Engel kalkinca hareketine devam eder.

- C13; kapi durdugunda bile engel kaldirildiktan hemen sonra tekrar kapama ile
tekrar agilir.

NOT: CX, CY, CZ veya CK kontaklari kullaniimiyorsa, programsal olarak da dekatif
edilmelidir.

|Sjs|sjaisis IRISISISI=IS

10 TS 2 CX CY GZCK 10TS 2 CX CY CZCK
IT+++ A
i e |
7 — H +
DELTA-S DIR X 2 1011 NO C NC DELTA 10 11

FOTOSEL GUVENLIK TESTI

Her acilis ve kapanis komutunda, kontrol karti (fotosel vb.) glvenlik aygitlarinin
verimliligini (durumunu) kontrol eder.

Herhangi bir olumsuz ¢alisma durumunda ekranda [Services test failed] yazisi
cikacaktir. Bu 6zellik icin [GUvenlik aygiti test] 6zelligini programdan aktif ediniz.

HEHEEED S[=[=[=]=]=[=
10TS 2 CX CY CZCK 10 TS 2 CX CY CZCK
;LTAA}AM\ AAAAAAA

+ -

coees B § H[d [Q]J = 50050 28

102TXCNC  DELTA-S DR TX2 1011 NOCNC DELTA

-+
<

%]
e

—
(=]
-
=y
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HASSAS GUVENLi KAPANMA KENARLIGI

(NC olarak) CX, CY, CZ veya CK kontaklarini
‘Hassas guvenli kapanma kenarhdi” takilacak sekilde
ayarlayiniz.
- Temiz kontakh kenarlik veya [r7] 8K2 resistorli hassas
guvenli kapanma kenari; kapanirken yeniden agilmak:
Kap! kapaniyorken, kapi tekrar tamamen agilana kadar
hareketi tersine gevirmek igin kontaklar tetikler.
- Temiz kontakli kenarlk veya [r7] 8K2 resistdrlu hassas
guvenli kapanma kenari; agilma sirasinda tekrar kapanis
islemi: Kapi aciliyorken, kapi tekrar tamamen kapana
kadar hareketi tersine gevirmek igin kontaklari tetikler.

CAME v

=== = =

10 TS 2 CX CY CZCK

A A A

el

C NO NC

DFWN

Eger [Engel Algilamay! Kaldir] 6zelligi aktif edilirse; engeli kaldiracak kadar
bosluk olusana kadar kontagin agilmasi hareketin ters ¢evrilmesini tetikler.
NOT: CX, CY, CZ veya CK kontaklari kullaniimiyorsa, programsal olarak da dekatif

edilmelidir.

iKiz KAPI KULLANIMINDA HASSAS GUVENLI KAPANMA KENARLIGI BAGLANMASI
(NC olarak) CX, CY, CZ veya CK kontaklarini “Hassas guvenli kapanma

kenarligi” takilacak sekilde ayarlayiniz.

Ikiz kapilarda paralel baglant! (Tavsiye edilen)

2jalz(=[=]=i=

10 TS 2 CX CY CZCK

AAAA
. .
| Y
| l
wnll ©9€ 299 | N orwn
J M C NO NC J

Ikiz kapilarda seri baglant

mi=|=]=i=)l=

10 TS 2 CX CY CZCK

AA;gug
1 ||
Zl2E) 229 | v

C NO NC C NO NC

- [r7] (2 hassas giivenli kapanma kenari) 8K2 resistorlii hassas givenli kapanma
kenari; kapanirken yeniden agilmak: Kapi kapaniyorken, kapi tekrar tamamen
acllana kadar hareketi tersine ¢cevirmek icin kontaklari tetikler.

- [r8] (2 hassas giivenli kapanma kenari) 8K2 resistorli hassas glivenli kapanma

kenari;

acilma sirasinda tekrar kapanis islemi:

Kapi aciliyorken, kapi tekrar

tamamen kapana kadar hareketi tersine gevirmek igin kontaklari tetikler.
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Eger [Engel Algilamayi Kaldir] 6zelligi aktif edilirse; engeli kaldiracak kadar
bosluk olusana kadar kontagin agilmasi hareketin ters ¢gevrilmesini tetikler.
NOT: CX, CY, CZ veya CK kontaklari kullaniimiyorsa, programsal olarak da dekatif

edilmelidir.

RIO KABLOSUZ CiHAZLARI

Guvenlik ve ikaz aygitlarini uzaktan kumanda ile kontrol edebilmek igin uzaktan
kumanda modili RIOCN8WS kartini, kontrol kartinin uygun yuvasina takin.
- RIO ED TE, RIO ED T2, RIO PH T1 ve RIO PH T2 fonksiyonlari kullanarak ilgili
ayarlar yapiniz.
- RIOED8WS, RIOPH8WS veya RIOLX8WS aksesuarlarini kendi kullanim kilavuz-
larinda anlatildigi sekilde ayarlayiniz.
NOT: Eger aygitlar uygun sekilde ayarlanmadiysa ekranda [RIO system not
configured] hata mesaji yazar.
UYARI! Eger herhangi bir kablosuz frekansi sisteme etki ederse, ekli kablosuz
cihazlar dogru galismayabilir ve ekranda [RIO system is unreacable] yazar.

LS

LIMIT

m

CLOCK

Ks

RIOCNSWS

BEEEEEEE e
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ZAMANLAYICI

Bu aygiti kullanarak tarih ve saati goruntileyebilirsiniz. Ayrica B1-B2 kontak-
larina baglayacagdiniz harici bir Uniteyi istediginiz bir zamanda acgilmak uzere
programlayabilirsiniz.

(806SA-0120) CLOCK kart eklentisini uygun yuvaya takiniz ve SAATI
YONETMEK paragrafindaki yénergeleri uygulayiniz.

% N
/"”‘\\
L/ 5
806SA-0120 L =
= _ AHomIn o
\\\ . 2 : <
\\}\\\ D =
UIZI ’:L
+ V) Al &)
N o - =
g \ |\ o
"\ ]
o \) g
>~ N
X
&

CAME UZAK PROTOKOL BAGLANTISI
Dahili ve uzak baglanti aygitlarini ayarlamak ve bunlarla kontrolleri saglamak
amaciyladir.

UZAK BAGLANTI

En fazla 1000m CATS5 sinifinda kablo ile RGSM veya UR042 kontrol kartlarini
A-A/ B-B / GND-GND konnektorlerini eslestirerek baglayiniz.

RSE seri kontrol kartini, ana kontrol kartinin RSE_1 konnektdriine baglayiniz
ve programlama tuglari ile baglanti noktasini ayarlayniz.

Ortak calisma (Master-Slave) moduna goére ayarlanmis RSE karti, RSE_1
yuvasina baglandiysa, RSE_2 konnektorini kullanin. Bunun igcin CAME KEY
eklentisi gikartiimis olmahdir.
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A B GND| | .= i
= RSE
Jlmm _

00 56 =
nEE 1 ‘“é |
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UTP CATS —>~I_£h =
D G- RGSM / UR042

YERINDE BAGLANTI

CAME KEY eklentisini uygun baglanti noktasina takin...

PC, Tablet veya akih telefonunuza CAME SetUp uygulamasinin uygun
surimind indiriniz ve CAME KEY eklentisinin kullanim kilavuzundaki ydnergeleri
uygulayiniz.

ORTAKLASA (MASTER-SLAVE) CALISMA

2 motor Unitesini tek kontrol altinda galistirmak igin kullanilir.

En fazla 1000m CATS sinifinda kablo ile kontrol kartlarini A-A / B-B / GND-GND
konnektdrlerini eslestirerek baglayiniz.

RSE seri kontrol kartlarini, her iki ana kontrol kartinin RSE_1 konnektdriine
baglayiniz ve programlama tuslari ile RSE_ 1 baglanti noktasini [Combined] olarak
ayarlayniz.

}ﬁﬁm F“ﬂju.
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Oncelikle elektrik baglantilarinin ve sonlandirma siviglerinin tam olarak baglan-
digindan ve ayarlarinin yapildigindan emin olunuz.
Manevra alaninin engellerden arindiriimis, kapi hareket rayinin dengeli ve
tasiyici diglinin motor dislisine tam oturdugundan emin olunuz.

Elektrigi veriniz ve programlama Unitesindeki ilk ayarlari yapiniz.
NOT: ENTER butonuna en az 1 saniye veya biraz fazla bir slire basarak meniiye
giris yapilr.
UYARI: Menii 6geleri aktif oldugunda sistem kullaniimaz hale gelir.

Kullanmak istediginiz dili seginiz ve ENTER’a
basiniz.

Yoénlendirilmis prosediri uygulayip
uygulamayacaginizi onaylayiniz.

. [Single] veya [Combined] (tek veya ortaklasa

¢alisma) olarak sistem tipini segin.

Kapinin agilis yonuni [Left] veya [Right] (sol veya
sag) seklinde seginiz.

CX kontaginin ne amagla kullanilacagini segin.
[Disabled], [C1], [C2], [C3], [C4], [CT], [C8], [C13],
[r7], [r8], [r7 karsihkli 2 hassas glvenli kenar], [r8
karsilikh 2 hassas glivenli kenar]

Ayni secimi CY, CZ ve CK kontaklari igin de yapiniz.
Eger RIOCN8WS kontrol karti ana kontrol kartina
bagliysa; [RIO ED T1] kablosuz aygitinin 6zelligini
[Disabled], [PO], [P7] veya [P8] olarak seginiz.
Ayni sekilde [RIO ED T2] i¢in segim yapiniz.

[RIO PH T1] kablosuz aygiti Gzerinde [Disabled],
[P1], [P2], [P3], [P4] veya [P13] olarak segim
yapiniz.

Ayni sekilde [RIO PH T2] i¢in se¢im yapiniz.
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8. Yeni kullanici ekleme 6zelligini aktif veya pasif T - )
yapiniz. Detay i¢in Kullanicilari idare etme Addlng users
fonksiyonunu inceleyiniz. Confirm? NO
9. Kapi hareketi kalibrasyonunu yapiniz. (7 N

10.Kapi sabit bir hizla sonlandirma siviglerine ulasana ||| Gate-travel calibration
kadar agilip kapanir. Confirm? YES

11.Ardindan agilis kapanis hizi ayarlanir ve kapi tekrar &
ayarlanan hiza gére acilip kapanir.

N

Calibrating (1/4) Calibrating (3/4) 8¢
| I | I
S—= = R Z
| Calibrating 2/4) || Calibrating (4/4) 5%
| |
G 2 I\ )
KOMUTLAR
ESC butonu: = =,
Mendlerden ¢ikis -
Herhangi bir tercihin iptali
Evvelki meniiye déniis CAM E |
islem sirasinda bir DUR komutundan itibaren calisir = =

ENTER butonu:

Mendlere ulagsmak

Ayarlanan degerin onaylanarak hafizaya kaydi
< > butonlar:

Menu Ogeleri arasinda gezinmek

Degerleri arttirmak veya azaltmak

Kol hareket kalibrasyonu sonrasi ACIK veya KAPALI komutlari icin kullanilir.

EKRANDA BELIREN SIMGELER VE ACIKLAMALARI

Operatoér (motor Unitesi-sistem) kendi kendine 6grenme modundadir. Agilma
@ ve kapanma manevrasindaki hareket sirecini kaydediyor demektir. Burada

esas alinan deger [Gate-travel settings] menusiinde belirlediginiz degere
goredir.

=+ |Kapi saga dogru hareket ederken bir engel tespit edildi.
|« |Kap! sola dogru hareket ederken bir engel tespit edildi.
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Kapi sola dogru hareket ederken 2 engel tespit edildi.
Maksimum algilama degerine erigildiginde hareket durur ve ekranda
[Maximum number of obstructions in ... ] hata mesaji belirir.

|2

Kapi saga dogru hareket ederken 2 engel tespit edildi.
Maksimum algilama degerine erigildiginde hareket durur ve ekranda
[Maximum number of obstructions in ... ] hata mesaiji belirir.

Hafizada en az 1 tane kayith zamanlanmis gérevin oldugunu gosterir.

Zamanlanmis bir gorevin kontrol karti tarafindan yarittldigini gosterir.
Bu 6zellik zamanlayici gorevler 6zelligi [Open] olarak ayarlandiysa galisir.
Zamanlanmig gorev calisirken kullanici diger islevleri kullanamaz. Sadece
[2-3], [2-4] ve [2-7] arasina baglanmis kablolu komut cihazlar ¢alisabilir.

MENU YAPISI
Varsayilan ayarlar Kalin olarak yazilmistir.
MAna}_ 2.Se\_/_|y_v_e 3.Seviye Meniisii Parametre
enl| Meniisi
Hareket yonu Left / Right (Sol / Sag)
Motor Motor testi < > tuslarini kullaniniz
Ayarlari Kap!i hareket Confirm? NO / Confirm? YES
kalibrasyonu (EVET ile onay/HAYIR ile onay)
Motor tipi BKV1500 / BKV2000 / BKV2500
Aclilis hizi %40 >...> %100
Hen)
2 Kapanis hizi %40 >...> %100
%Ca Acilis yavaglama hizi (%15 >...> %50 >...> %60
5 ﬁapan@ yavaslama o 15 5 0650 >...> %60
> 1zl
g (Hareket Disabled / Minimum / Medium /
2 [Kapr halindeyken) Maximum / Customized
5 Hareketi AST ko)r/1trol (Devre disi / En az / Orta / En fazla /
¥ [|Ayarlari Kisisel)
Disabled / Minimum / Medium /
(Yavaslama aninda) |Maximum / Customized
AST kontrol (Devre disi / En az / Orta / En fazla /
Kisisel)
Nazik baglatma Off / On (Kapali / Acik)
Kismi agilma noktasi |%10 >...> %20 >...> %100
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Acllis yavaglama
noktasi

%10 >...> %25 >...> %60

Kapanis yavaglama
noktasi

%10 >...> %25 >...> %60

Kablo ile
Baglanmis
Guvenlik
Ayagitlari

Konfiglirasyon Menis

Komple durma

Off / On (Kapali / Agik)

CX girisi

Disabled /C1/C2/C3/C4/C7/C8/
C13/r7/r8/r7 Two sensitive safety
edges / r8 Two sensitive safety edges
Devredigi /C1/C2/C3/C4/C7/C8
[/ C13/r7/r8/r7 karsilikl 2 hassas
glvenli kenar / r8 karsilikli 2 hassas
glvenli kenar

CY girisi

Disabled /C1/C2/C3/C4/C7/C8/
C13/r7/r8/r7 Two sensitive safety
edges / r8 Two sensitive safety edges
Devre digi /C1/C2/C3/C4/C7/C8
[/ C13/r7/r8/r7 karsilikl 2 hassas
guvenli kenar / r8 karsilikh 2 hassas
guvenli kenar

CZ girisi

Disabled /C1/C2/C3/C4/C7/C8/
C13/r7/r8/r7 Two sensitive safety
edges / r8 Two sensitive safety edges
Devre digi /C1/C2/C3/C4/C7/C8
[/ C13/r7/r8/r7 karsilikll 2 hassas
guvenli kenar / r8 karsilikh 2 hassas
guvenli kenar

CK girisi

Disabled /C1/C2/C3/C4/C7/C8/
C13/r7/r8/r7 Two sensitive safety
edges / r8 Two sensitive safety edges
Devre disi /C1/C2/C3/C4/C7/C8
[/ C13/r7/r8/r7 karsilikh 2 hassas
guvenli kenar / r8 karsilikl 2 hassas
guvenli kenar

Guvenlik cihazlari
testi

On / Off (Ag¢ik / Kapali)

Engel algilamaile
motor dursun

On / Off (Ag¢ik / Kapali)

RIO
Guvenlik
Aygitlari

RIOED T1

Disabled / PO/ P7 /P8
Devre disi / PO/ P7 / P8

RIOED T2

Disabled / PO/ P7 /P8
Devre digi / PO/ P7 /P8
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Disabled/P1/P2/ P3/ P4/ P13
RIOPHTL Devre disi/P1/P2/ P3/ P4/ P13
Disabled/P1/P2/ P3 /P4 /P13
RIO PH T2 Devre digi/P1/P2/ P3/ P4 / P13
Komut 2-7 uglarina bagh Step by Step / Sequential
Girigleri komut Adim adim / Sirali
Bakim iglemi On / Off (A¢ik / Kapali)
Bistable (iki durumlu)
FonksiyonlanB1-B2 ¢ikisi Monostable (1 > 180 saniye) (tek
durumlu)
Engeli kaldir On / Off (A¢ik / Kapali)
Otomatik kapanma Off (Kapali) / 1 > 180 saniye
> |Zamanlayicl i 7
é y (k)tomatlk Kismi Off /1>...>10>...> 180 saniye
2 apanma
[}
S ; <~ |Warning light on / flashing
< Kapi agilis kaz 13101 |y 5 111 aktif / Yanip-sonen
7 g Disabled / Cycle light / courtesy light
S |lsik Ayariari E3 15191 Devre disi / Doner isik / i¢ aydinlatma
k=2 - — :
ug I¢ aydinlatma suresi |60 > 180 saniye
¥ On ikaz siiresi Off (Kapali) / 1 > 10 saniye
Off/On/ CRP
RSE1 Kapali / Agik / CRP
~ |CRP adresi 1> 255
noF 5S¢ IRSET haberlesme 1200 / 2400 / 4800 / 9600 / 14400/
M |h 2, 19200 / 38400 bps / 57600 / 115200
RSE2 haberlesme 1200/ 2400/ 4800/ 9600 / 14400 /
hizi 19200/ 38400 bps /57600 / 115200
Harici Verileri kaydet
Hafiza Verileri oku
Hizli Ayar |Tek kapili
Sihirbazi Ortak Qa||§ma
Yeni Step-by-step/Sequential/Open/Partially open/Output B1-B2
SE Kullanici Adim adim /Sirali /A¢ / KismT agik / B1-B2 ¢ikisi
f_i “‘;’ Kullanici Sil [Numara: 1 > 250 uzaktan kumandayla
S5
2L Heosini il |Confirm? NO' Confirm? YES
P HAYIR ile onayla, EVET ile onayla
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Uzaktan Kumanda|All decodings Rolling code / TW Key block

2 % Kodlamasi Tdm uzaktan kumanda tipleri / TW serisi
% .5 | Sensor tipi Keypad / Transponder Tus takimi / Transponder
X > Mod Degisimi Numara: 1 > 250 uzaktan kumandayla
FW x.x.xx (firmware
Yazilim Sdrimu ( X )
GUI x.x (grafik arayuz)
Toplam Manevra sayisi
:>  |Manevra Sayaci —
S Kismi Manevra sayisi
= |Bakim Ayarl Off / 1x100 > 250x100
c Bakimi sifirla Confirm? NO Confirm? YES
2 HAYIR ile onayla, EVET ile onayla
Parametre Confirm? NO Confirm? YES
sifirla HAYIR ile onayla, EVET ile onayla
Hata Listesi
Saati Goster
- |Saati Ayarla Date and time (Tarih ve Saat)
©
% |Yaz/Kig Saati On / Off Acik/ Kapali
Z |Saat Formati 24 hours / 12 hours (AM/PM) 24 Saat/ 12 Saat
C . .
E Yeni Zamanlayici |Open/Partially open/Output B1-B2 (Sézrtlgrt?-sztg&;l]rln_e
8 |Olustur Acik / Kismi agik / B1-B2 ¢ikig! >asiangle
N Bitis zamani)
Zamanlayici Sil
. |AC
a =
E Kismi Ag
S |Kapat
* |Dur
= [ltaliano (IT) / English (EN) / Francais (FR) / Deutsch (DE) / Espanol (SP) /
o Portugués (PT) / Polski (PL) / Pycckuin (RU)
o Sifre uygula
= Sifre sil
Sifre Degistir
He]
3
i '5 F1, F2, F3, F4, ... (basitlestiriimis fonksiyon menusu)
S =
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KONFIGURASYON

MOTOR AYARLARI
Hareket yoni =& Sol / Sag : Kapinin agilis yonuna belirler

Motor testi # < > tuslarini kullaniniz : Bu sekilde kapinin dogru yonde agilip
kapandigi test edilebilir.

Kapi hareket kalibrasyonu: Kapi hareketini kendi kendine égrenir.

Kalibrasyona baslamadan énce manevra alaninin engellerden arindiriimis ve

limitleme siviglerinin dogru sekilde yerlestiriimis oldugundan emin olunuz.

Mekanik kapi durduruculari ve limit sivigler zorlayici ekipmanlardir.

ONEMLI ! : Kalibrasyon sirasinda (fotosel vb.) tim giivenlik aygitlari devre disi

olacaktir.

1. [Calibrate gate travel] meni 6gresini seginiz ve ENTER tusuna basiniz.

2. Kapi 6nce kapanacak, sonra sabit hizla sonlandirma sivigcine ulagsana kadar
yavasca acllacaktir.

3. Sonra [Gate-travel settings] menusunde belirlediginiz hiza goére kapanacak ve
sonlandirma sivigine ulasana kadar tekrar agilacaktir.

Kapi yapraginin (blogunun) uzunluguna baglh olarak, agilis ve kapanis yavaslama

noktalari, kapanis plakasindan 60cm uzaga kadar ayarlanabilir.

@ e ©

\‘

Ve =) ~ . ) o
Setting up the motor 174 374 ®|
Gate-travel calibration e T

N =/ \ —/ 7‘\\‘ I‘//

| 2/4 | ' vy
I [ Nl

Motor tipi ® BKV1500 / BKV2000 / BKV2500 : Kurulu motor tipi segilir

KAPI HAREKET AYARLARI

Acilis hizi & %40 >...> %100 : Yizde olarak kapinin agilis hizi

Kapanis hizi 9 %40 >...> %100 : Yizde olarak kapinin kapanis hizi

Acilis yavaglama hizi # %15 >...> %50 >...> %60 : Ylzde olarak

Kapanig yavaglama hizi # %15 >...> %50 >...> %60 : Yuzde olarak

(Hareket halindeyken) AST kontrol = Disabled / Minimum / Medium /
Maximum / Customized (%10 maksimum - %100 devre digi): Kapi hareket
halindeyken engel algilama hassasiyeti belirlenir.
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(Yavaslama aninda) AST kontrol = Disabled / Minimum / Medium / Maximum
/ Customized (%10 maksimum - %100 devre disi): Kapi yavaslama anindayken
engel algilama hassasiyeti belirlenir.
Nazik baslatma = Off / On : Her acilis veya kapanis komutu verildiginde kapi
yavasca harekete baslar.
Kismi agilma noktasi ® %10 >...> %100 : Ylzde olarak kismi agilma mesafesi
Acilis yavaslama noktasi # %10 >...> %60 : Kapinin tam agilma noktasina
yluzdesel olarak oranlayarak acilis yavaslama noktasi belirlenir.
Kapanig yavaglama noktasi & %10 >...> %60 : Kapinin tam kapanis noktasina
yuzdesel olarak oranlayarak kapanis yavaslama noktasi belirlenir.
Yukaridaki ayarlari yaparken, yapacaginiz tum dedisimler icin; ilk acma veya
kapama manevrasinin emilimleri otomatik olarak kaydedilecektir. (Boylece kendi
kendine 6grenme islemi gergeklesir.) Kendi kendine 6grenme sirasinda ekranin
sa§ Ust kdsesinde 34 simgesi belirir.
ONEMLI ! Kendi kendine 6grenme sirasinda hareket alaninda herhangi bir engel
olmadigina emin olunuz.
11! DIKKAT ! ! ! islem gergeklesirken engel algilanirsa hassasiyet tam olarak
belirlenemez. Bu nedenle pes pese deneme ayarlamalari ¢ simgesi ekrandan
kaybolduktan sonra yapilmalidir.

KABLOLU GUVENLIK AYGITLARI

Komple durma = Off / On : (NC kontagi ile) Otomatik kapanma 6zelligi harig kapi
durur. Hareketin devami icin [1-2] konnektorlerine bagh kontrol aygitini kullaniniz.
CX-CY - CZ- CK girigleri : (NC kontag kullanilarak)

Disabled = Devre disi : Girigler kullanilmaz

C1: Fotosel tarafindan kapanirken yeniden agilir

C2 : Fotosel tarafindan agilirken yeniden kapanir

C3: Kismi durma ([Automatic close] Otomatik kapanma fonksiyonu aktifse)

C4 : Engeli bekle

C7 : Hassas guvenli kenar tarafindan kapanirken yeniden acilir

C8 : Hassas guvenli kenar tarafindan acilirken yeniden kapanir

C13: Kapi kapanirken bir engel algilasa, aniden yeniden agilmak i¢in harekete

gecer. Engel kaldirilirsa kapanma hareketine devam eder.

r7 : Kapanma sirasinda, (8k2 direngli) hassas guivenli kenar tarafindan yeniden

acilir.

r8 : Agilma sirasinda, (8k2 direngli) hassas glivenli kenar tarafindan yeniden

kapanir.

r7 Two sensitive safety edges : Kapanma sirasinda, (8k2 direncli) karsihkli iki

hassas glvenli kenar tarafindan yeniden agilir.

r8 Two sensitive safety edges : Agilma sirasinda, (8k2 direngli) karsilikl iki
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hassas glivenli kenar tarafindan yeniden kapanir.
Giivenlik cihazlar testi & On / Off : Her acilis ve kapanis komutu sonrasi, ana
kart fotosellerin diizgiin ¢alisip ¢alismadigini kontrol eder.
Guvenlik testi daima kablosuz aygitlar icin aktiftir.
Engel algilama ile motor dursun = On / Off : Kapi kapandiginda veya acildiginda
yada komple durduktan sonra; (fotosel veya hassas guvenli kenar) herhangi bir
engel algiladiginda motor durur.

RIO GUVENLIK AYGITLARI

RIO ED T1/RIO ED T2 : RIO EDGE model kablosuz givenlik aygiti secenekleri
sadece RIOCNBWS karti anakarta takiliysa aktif olur.

Disabled = Devre disi

PO : Otomatik kapanma 6zelligi disinda kapi durdugunda, ilgili kontrol aygiti

kullanilarak hareketine devam eder.

P7 : Kapandiginda yeniden agcilir.

P8 : Acildiginda yeniden kapanir.
RIO PH T1 / RIO PH T2 : RIO CELL model kablosuz guvenlik aygiti secenekleri
sadece RIOCNBWS karti anakarta takiliysa aktif olur.

Disabled = Devre digi

P1 : Kapanirken yeniden acilir

P2 : Acilirken yeniden kapanir

P3 : Kismi durma ([Automatic close] Otomatik kapanma fonksiyonu aktifse)

P4 : Engeli bekle

P13 : Otomatik kapanma 6zelligi disinda kapi durdugunda, ilgili kontrol aygit

kullanilarak hareketine devam eder.

KOMUT GIRISLERI

2-7 uglarina bagh komut =& Step by Step / Sequential : [2-7] arasina takilan
glvenlik cihaziyla; Adim adim (Ag-Kapa-Evir) veya Sirali (Ag¢-Dur-Kapa-Dur)
Ozellikleri segilir.

FONKSIYONLAR

Bakim iglemi = On / Off : [2-3] konnektorlerine bagh Agma Butonu ve [2-4] arasina
bagll Kapatma Butonlarina surekli basarak kapini agilma ve kapanma islemi
yapllabilir. Uzaktan kumanda cihazlari da dahil olmak Uzere tim diger kontrol
cihazlari istisna...
B1-B2 gikigl # Bistable > Monostable (1 > 180 saniye) :
Bistable : Iki durumlu yani sivi¢ olarak kullanilir.
Monostable : Tek durumlu bir kontak olarak 1-180 saniye kapali kalacak sekilde
ayarlanir.
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Engeli kaldir & On / Off :
ON : Hassas glvenli kenar tarafindan bir engel algilandiginda, kapi engelden
bir miktar uzaklassin diye ana kart kapi hareketini tersine gevirir.
OFF : Kap! hareketi tersine gevirilir ve kapi sonlandirma sivigine ulasana kadar
bu hareket devam eder.

ZAMANLAYICI

Otomatik kapanma = Off / 1 > 180 saniye : Agilis sonlandirma noktasina erisen
kapi, Otomatik kapanma iglemine gegmeden 6nce ne kadar bekleyecedi ayarlanir.
(Fotosel vb.) guvenlik aygiti bir engel algilamigsa veya komple durma aktifse yada
glic tamamen gittiyse, otomatik kapanma galismaz.

Otomatik kismi kapanma = Off / 1 > 180 saniye : Kismf acilis komutu gercekles-
tikten sonra, Otomatik kapanma igslemine gegmeden 6nce ne kadar bekleyecegi
ayarlanir. (Fotosel vb.) guvenlik aygiti bir engel algilamissa veya komple durma
aktifse yada giic tamamen gittiyse, otomatik kapanma cgalismaz.

ISIKLARIN iDARESI

Kapi acilis ikaz 15191 # Warning light on / flashing : [10-5] konnektorlerine bagh
lambalar icin;
Warning light on : Kapi aciksa veya hareket halindeyse aktif olur.
Warning light flashing : Kapi hareket halindeyken yanip séner. Kapl tamamen
actlinca yanik kalir.
E3 15191 # Disabled / Cycle light / courtesy light : [10-E3] konnektérlerine bagh
lambalar igin;
Cycle light : Otomatik kapanma da dahil olmak tizere, kapinin agildigi andan
tamamen kapanana kadar yanik kalir.
Courtesy light : (i¢ aydinlatma) Kapinin agiima anindan agilis sonlandirma
sivigine ulasana kadar (sonraki menlde belirlenen) sire kadar yanar.
i¢c aydinlatma siiresi ® 60 > 180 saniye : i¢ aydinlatma yanma siiresi
On ikaz siiresi # Off / 1 > 10 saniye : [10-E] konnektérlerine bagl yanar-séner
lamba, her agilma veya kapanma komutu sonrasi belirlenen sure kadar yanip-
soner.

RSE HABERLESMESi

RSE1 =+ Off / Combined / CRP : RSE baglantisini ayarlamak igindir.

Combined : 2 motorun bir arada MASTER modunda ¢alismasi i¢in

CRP : Uzaktan baglanti cihazlari igin
CRP adresi & 1 > 255 : Sistemde 2 veya daha fazla motor ve uzaktan erigim
sistemi varsa, her bir kontol kartinin birbiriyle haberlesmesi icin 6zel bir haberlesme
kanali ayarlanir.
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RSE1 / RSE2 haberlesme hizi # RSE1 veya RSE2 haberlesme cihazlarinin
haberlesme hizi ayarlanir. Haberlesme sorunlari yasaniyorsa disuk hizlar denen-

melidir. 1200 / 2400 / 4800 / 9600 / 14400 / 19200 / 38400 bps / 57600 / 115200
HARICi HAFIZA iSLEMLERI

Saving Data : Ana kart lzerine tanimlanmis kullanicilar, zamanlayicilar ve diger
konfigurasyon verilerinin harici hafiza kartina (Memory Roll) alinarak saklanmasi
icindir. Bu sekilde ana kart degisimlerinde veya benzer bir Griini baska bir yere
monte ettiginizde ayarlarinizi kolaylikla uygulayabilirsiniz.

Reading Data : Hafiza kartinda (Memory Roll) yedeklenmis verileri ana karta
yeniden aktarmak igindir.

KULLANICI iSLEMLERI

Yeni Kullanici Tanimlamak

Bu fonksiyonla hazirda bulunan [Step-by step] (adim-adim), [Sequential]
(sirall), [Open] (acik), [Partially open] (kismi agik) veya [Output B1-B2] (B1-B2
cikist) komutlarindan segerek 250 kisiye kadar kullaniciyi alici-verici Unitelerini
eslestirerek ekleyebilirsiniz.

Tanimlama iglemlerini yapmadan énce RG58 anteninin ve AF alici kartinin dogru
yuva ve konnektorlere baglandigindan emin olun. Veya tus takimiyla tanimlama ya-
pacaksaniz, R700 veya R800 kartinin dogru yuvaya takili oldugundan emin olunuz.
1. [Manage users] menusunden, [New User] seginiz.

2. llgili komutu seginiz.
3. Sistem (verici, tus takimi, swipe karti veya transponder gibi) bir tnite Uzerinden

(eslestirmek istediginiz bir) kod génderilmesi icin bekler.

4. Kod gonderildiginde kullanici numarasi ve kontrol tipi belirir.
5. Eslestiriimek istenen kod kullanimdaysa ekranda [Code already in use] ikazi
goruntulenir.

o e ) 5]

Waiting for code

Manage users | User mode
New user Step-by-step

4 N

e——=a\\
-
=
o——n
N——

| o )
User saved _
HOne RADIO m m Code already exists H

Diger kullanici eklemek i¢in de ayni slreci uygulayiniz.
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Kullanici Silmek
Tek bir kullaniciyi silmek igin;
[Manage users] menusinden, [Remove User] seginiz.
< > tuglarini kullanarak silmek istediginiz kullanicinin numarasini seginiz.
[Confirm? YES] secip ENTER tusuna basarak silmeyi onaylayiniz.
Baska kullanici silmek icin ayni islemi uygulayiniz veya ESC tugsuna basarak
cikiniz.

Alternatif bir yontem olarak Komut tipine gore sira numarasini ekranda
gosterdiginde ENTER tusuna basarak silmeyi onaylayabilirsiniz.

PN E

(1) (2] ©
Manage users ' Remove user Remove user
Remove user One RADIO Confirm? YES
N -/ 3 5/ >,i }:{
u Done
Tiim Kullanicilar Silmek
Batin kullanicilar silmek (1) (2]
igin; V7 =y 7 N
1. [Manage users] Manage users Remove all
menUsiinden, [Remove All] Remove all Confirm? YES
seginiz. S = P =
2. [Confirm? YES] seg¢ip ENTER tusuna basarak D
silmeyi onaylayiniz. one

Uzaktan Kumanda Tipi

Kullanacaginiz uzaktan kumanda alici-verici tipini belirlemek igindir.

[All decodings] : Tum uzaktan kumanda tipleri igin

[Rolling code] : Rooling Code tipli uzaktan kumandalar igindir. Bu tip segilince
diger tim tip tanimlarn silinir ve sadece Rooling Code tipliler kullanilir.

[TW key block] : TWIN tip uzaktan kumandalar icindir. Bu tip secilince diger tim
tip tanimlari silinir ve sadece TWIN Code tipliler kullanilir. TWIN Code
secildiginde ayni tip tus igin birden ¢ok kullanici atanmasina imkan verir.
[Manage users] menisiinden, [Decode radio frequency] seginiz.

On gérdiguniz kodlama tipini seginiz.

3. [Confirm? YES] secip ENTER tusuna basarak silmeyi onaylayiniz.

N e
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[~ ) 7 N 7 N
Manage users Radio-frequency decoding Radio-frequency decoding
Radio-frequency decoding All coding types Confirm? YES
A\ 2 & 2 \ J
177 D
Done
A\ =/

Sensor Tipi Secimi
Kullanmak istediginiz sensoér tipini seginiz.
1. [Manage users] menusiinden, [Sensor type] seginiz.
2. [Transponder] veya [Keypad] olarak tercih ettiginiz aksesuari seginiz.

(3]

H
W

J

Manage users ﬂ

Manage users
Transponder

Sensor type

=\
Datum saved ﬂ

S
————3

)

=/

Atanan Komutu Degistirmek

Eklenmis bir kulaniciya atanmig komutu degistirmek icindir.

[Manage users] mendstnden, [Change mode] seginiz.

2. Atadiiniz komutu degistirmek istediginiz kullaniciyr < > tuslarini kullanarak
seciniz. (Alternatif olarak Ok tuslarini yerine kullancinin kullandidi cihazin
degistirmek istediginiz tusuna da basabilirsiniz)

Atamak istediginiz yeni komutu seciniz.

[Confirm? YES] secip ENTER tusuna basarak silmeyi onaylayiniz.

o e ®

Manage users Change mode
Change mode One RADIO

¥ =24

(4]

Change mode
Confirm?  YES

Done 1
N\ ‘J
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BiLGi MENUSU
FW Siiriimii : Firmware surimuanid gérmek igin ENTER tusuna basiniz.

Maneuvers counter = [Total maneuvers] > [Partial maneuvers]
[Total maneuvers] : Toplam tam manevra sayisi gorilebilir.
[Partial maneuvers] : Bakim sirecinde yapilan manevra hareketlerinin sayisi
gOrulebilir.

Bakim Ayari

Bakim oOncesi kapinin yapacagi hareket sayisi belirlenerek bakim periyodu
belirlenmis olur. [1x100] (100 manevra) ile [250x100] (25000 manevra) arasi deger
ayarlanabilir.

Ayarladiginiz degere ulasildiginda [10-5] konnektérleri arasina baglanmis olan
ikaz lambasi 3 defa yanip séner ve Bakim Sifirlama islemi yapilana kadar her
saatte bir 2 defa bu ikazi verir.

Bakim Sifirla
[Partial maneuvers] Kapinin kismi manevra degerinin sifirlanmasi igindir.
Sistem bakimi yapildiktan sonra bu deger muhakkak silinmelidir. Aksi halde
zamansiz bakim ikazi Uretilecektir.

Parametre Sifirla

[Decode radio frequency] ve [Motor type] 6zellikleri harig, tim ayarlar sifirlamak
icin kullanilir.

[Confirm? YES] secip ENTER tusuna basarak silmeyi onaylayiniz

Hata Listesi

Sistem olusan son 8 hatayi tarih sirasina gore listeler.

Tam hata listesinin silinmesi icin [Confirm? YES] secip ENTER tusuna basarak
silmeyi onaylayiniz.

Muhtemel hata mesaijlari igin “Hata Mesajlari Listesi” ve “Muhtemel Nedenler ve
Cozumler” tablolarina bakiniz.

KOMUTLAR

Asagidaki komutlar sistemin testi amagh kullaniimaktadir. Komut o6zelligi
calisma aninda da aktiftir.
[Open] : Kapiyi a¢
[Partially open] : Kapiyl kismi a¢
[Close] : Kapiyi kapat
[Stop] : Kapiy! durdur
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Araylz icin gomull dillerden birini seciniz: [ltaliano (IT)]; [English (EN)];
[Francais (FR)]; [Deutsch(DE)]; [Espanol (SP)]; [Portugués (SP)]; [Polski (SP)];
[Pycckmin (RU)].

SiFRE iSLEMLERI

Ana mendye erisim, konfiglrasyon iglemleri, kullanici iglemleri gibi alanlar
korumak igin sifreleme yapilabilir.

Sifre Aktif
1. [Password] menlsinden [Enable password] seginiz.

2. <> tuslarini kullanarak 4 haneli sifreyi giriniz ve ENTER tusuna bakiniz.
3. En son belirlediginiz 4 haneli sifreyi yeniden girerek onaylayiniz.

1] . | [2) | (3]

(7 3 7 N 7 N
Password New Password Repeat Password
Enable password 0___ 0___
=2 2 e Nz \‘/
m Done
S 2
Sifre Silmek p L , p .2J -
1. [Password] menustnden Password Remove Password
[Remove password] Remove password Confirm? YES
seginiz. i 2 & 2
2. [Confirm? YES] segip i i
ENTER tusuna basarak silmeyi onaylayiniz. W Done ‘
\Z =
Sifre Degistirmek
1. [Password] meniistinden [Change password] seginiz.
2. <>tuslarini kullanarak 4 haneli sifreyi giriniz ve ENTER tusuna bakiniz.
3. En son belirlediginiz 4 haneli sifreyi yeniden girerek onaylayiniz.
(1) (2] ©
7k " s "\ (5
Password New Password Repeat Password
Change password 0___ 0___
AL 2 W3 2 G Z
V7 M
Done
¢ 2
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FABRIKA AYARLARINA DONMEK

111 DIKKAT!!!
Eger sifrenizi unutursaniz. Kontrol kartini fabrika ayarlarina déndirmeniz
gerekir. Ancak bu durumda tiim kayith kullanicilar, zamanlayicilar ve
kalibrasyon verileri de kaybolacaktir.
- Kontrol kartinin ana gu¢ baglantisini kesiniz.
- < ve > tuslarina basil tutarak enerji veriniz ve ekranda [Factory reset] yazana
kadar bekleyiniz. Yaziy1 gérince ENTER tusuna basarak onaylayiniz.
- [Confirm? YES] secip ENTER tusuna basarak islemi onaylayiniz.
islem bittikten sonra On Ayarlari yeniden yapmaniz gerekecektir.

ZAMANLAYICI YONETiMI

Bu menu SIPAO6 kontrol karti anakarta bagliysa goérintulenebilir.

Saati Goster
Onaylayarak saati gortinir kilin.

Tuesday 17/04/18
08:33:58

e\

§

Saati Ayarlamak

1. [Manage Timer] menusinden [Set Clock] seginiz.
2. <ve >tuslarini kullanarak Gun, Ay ve Yl ayarlarini sirayla yapiniz.
3. Pesinden ayni ydntemle Saat, Dakika ve Saniye’yi ayarlayiniz.

(1] (2) (3]

% =y G 2 V7 N

Timer Day Month Year Hour Minutes
Set the clock 17 04 18 Seconds 17 04 18

T =4 Z \\{ }/<

Done
Otomatik Yaz-Kis Saati Ayari

S Y o 9

1. [Manage Timer]

7 8
menUSU”_de” o Manage timer Automatic DST
[Automatic DST] seginiz. Automatic DST On
2. [On] segerek ENTER 1§ )

tusuna basiniz ve ayari onaylayiniz.
Datum saved

I\ A,

N—1

Zaman Bigimi
Zaman bigiminin 24 saat ile 12 saat arasinda segilmesi igindir.
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Yeni Zamanlayici Olusturmak

[Open] (Ag), [Partially open] (Kismi ag) ve [Output B1-B2] (B1-B2 cikisi)
Ozelliklerinden biri veya hepsi icin zamanlayici ayarlamak igindir.

Sadece [Open] 6zelligi icin, kullanici motoru kontrol etmeye uygun degildir.
Herhalukarda kablolu baglanti cihazlari vazifesini yapmaya devam eder.
[Manage Timer] menulsinden [Create new timer] seginiz.
Yukaridaki 6zelliklerden birini seginiz ve ENTER’a basiniz.
< ve > tuslarini kullanarak baslangi¢ saatini seginiz.
Ardindan ayni sekilde bitis saatini seginiz.
[Entire week] secerek tim hafta boyunca girilen saatlerde galismasini
saglayabilirsiniz.
Veya alternatif olarak [Select days] ile galismasini istediginiz gunleri
segebilirsiniz.

(1) 2] (3]

akrwnpRE

o

(7 2 7 2 % S
Manage timer Timer Command Start time
Create new timer Open 00:00
2 7/ S v/ 3 4
(4] (5] (6)
7 ) 7 R c S
End time Week days Week days
00:00 » Entire week Select days
= </ >\‘r \< ;‘ ‘»i
Week days
w Done Monday X
Done
Yeni bir zamanlayici ayarlandiktan sonra ekranda

soyle aciklayici bir ibare bulunur:
O : Acik P : Kismi agik B : B1-B2 gikigI

Zamanlayiciyi Silmek

1. [Manage Timer] menusinden [Remove timer] seginiz.

2. Ekranda (O, P vyea B) seklinde aktif olan komut belirir ve ardindan baslangi¢
ve bitis zamanlari gézukr.

3. [Confirm? YES] secip ENTER tusuna basarak islemi onaylayiniz.
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(7= 2\ L M 7 D
Manage timer Remove timer Remove timer
Remove timer P 00:00 00:00 Confirm? YES
S 7 5 2, A 2/
\ -
Done
“F” MENUSU =
F1 |Komple dur F37 |Agihs yavaslama noktasi
F2 |CX Girisi F38 |Kapanis yavaslama noktasi
F3 |CY Girisi F49 |[RSE1
F4 |CZ Girigi F50 [Veri kaydet
F5 |Guvenlik aygiti test, F51 (Veri oku
F6 |Bakim iglemi F54 |Acilis yoni
F7 |[2-7] komut bagdlantisi F56 |CRP adresi
F9 |Engel blogu F58 [Toplam manevra
F10 |Kap! acik ikaz lambasi F63 |[RSE1 hiz
F11 |Enkoderi devre disi birak F65 |RIOED T1
F12 |Yavaslama baslangici F66 |RIO ED T2
F14 |Sensor tipi F67 |[RIOPHT1
F18 |E3’e takili isik F68 |RIO PH T2
F19 |Otomatik kapanis zamani —
" Al |Motor tipi
F20 |Kismi kapanis zamani -
— A2 [Motor testi
F21 |On ikaz zamani -
- —— A3 |Kapi hareket kalibrasyonu
F25 |(l¢ aydinlatma suresi
A4 |Parametre sifirla
F28 |Acilhs zamani —
A5 |Manevra sayisi goruntile ve sifirla
F29 |Kapanis zamani
F30 |Agilis yavaslama zamani Ul |Yeni kullanici
F31 |Kapanis yavaslama zamani U2 [Kullanici sil
F34 |Kap! hareket hassasiyeti U3 [Tdm kullanicilari sil
F35 |Yavaslama hassasiyeti U4 |Uzaktan kumanda kodlamasi
F36 |Kismi agilma noktasi H1 Yazilim stramda
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KULLANICI BiLGILERi VE KONFIGURASYON AYARLARININ HAFIZAYA
AKTARILMASI

Hafiza birimini bilgilerinizi yedeklemek ve ileriki zamanlarda kontrol karti degis-
tiginde bilgileri yeni karta aktarmak veya farkli bir galisma alaniniza takacaginiz
yeni sisteminize ayni bilgileri kopyalamak amaciyla kullanilabilir.

DIKKAT ! Hafiza karti sokiiliip takilirken kontrol kartinin veya tiim sistemin
guicu kesilmig olmalidir.

(1) Hafiza kartini kontrol kartindaki yuvasina uygun sekilde takin.

(2) [Configuration] mendstnden, [External memory] segcerek ENTER’a basiniz.
Ardindan [Saving data] secerek ENTER ile verileri hafiza kartina aktariniz.

3 "I / Configuration

=
=

N ———

e

ﬂ7 External memory
MEMORY nouq

-
- =

- =

- ()

=

=

= =}

=
N

N
"

. , External memory
‘ ] ﬁ = - Saving data
Verilerinizi geri almak veya baska cihaziniza kopyalamak igin;

(3) Hafiza kartini yeni kontrol kartiniza veya diger cihazinizin kontrol kartina (uygun
sekilde) takiniz

(4) [Configuration] menusiundenu, [External memory] segerek ENTER’a basiniz.
Ardindan [Reading data] ile verileri geri almak igin ENTER tusuna basiniz.

(3] ) o

L/ s

D:""'ﬂ" m Configuration )ﬂ

N %

7%

164-F

LIMIT SW. ACCESSORIES

External memory

p=
A

MEMORY ROLL

/ \
A\
=\

[ols K|

Reading data

)

External memory HJ
=/

NOT: islemler bittikten sonra Hafiza kartini sékerek uygun bir ortamda
korumanizi oneririz.
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ESLENIK CALISMA (2 YAPRAKLI KAPI YAPISI)

Bu islev ayni tip motorlar kullanilarak 2 eslenik kapinin ayni hat Gzerinde
kullaniimasi igindir.
Motorlar MASTER (ANA) - SLAVE (UYDU) olarak adlandirilacaktir.

Elektrik Baglantisi
ONEMLI! Su islemleri her iki motor (izerinde de yapiniz:

RSE kartini her iki motorun kontrol kartindaki RSE_1 yuvalarina takiniz.

iki motorun kontrol kartlarindaki terminalleri CAT5 tipinde bir kabloyla A-A, B-B,
GND-GND seklinde esleserek biribirine baglayiniz.

(R700, AF vb.) Tim kontrol ve glvenlik cihazlarinin baglantilarini ise MASTER
(ANA) olarak konumlandirdiginiz kontrol paneli Gzerine baglayiniz.

Kullanicilarin Kaydedilmesi
Kullanici tanimlama iglemlerini MASTER (ANA) kontrol paneli Uzerinde
uygulayiniz.

Programlama

Asagidaki islemleri MASTER (ANA) kontrol paneli Gzerinde uygulayiniz.
- On ayarlar prosediirii sirasinda sistem tipini [Combined] olarak seginiz veya RSE1
portunu [Combined] olarak ayarlayiniz.

MASTER motor [Combined] olarak ayarlandiktan sonra diger motor
otomatik olarak SLAVE haline gelecek ve SLAVE iizerindeki programlama
tuslarn deaktif olacaktir.

isletme Modlar
(1) Adim-Adim veya Sadece Acik komutlari ile her iki kapida da agilma gergeklesir.
(2) Kismi veya Yaya Gegisi komutlari oldugunda sadece MASTER (ANA) motor

islev gorur.
Diger kullanilan komutlari (kullanicilara atanmig komutlari da) uygulayabilirsiniz.
i
1 4 np LD
o
MASTER SLAVE

|0y
MASTER s

=
2] 4 GZJ \
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HATA MESAIJLARI, MUHTEMEL SEBEBI VE COZUMLER

HATA MESAJI

MUHTEMEL SEBEP

¢OzUMLER

[Calibration error]
Kalibrasyon hatasi

Kalibrasyon sirasinda kapi
hattinda engel algilandi

Engeli kaldirin ve
kalibrasyonu yeniden yapin

[The Encoder does not
work]
Enkoder galismiyor

Enkoder bagl degil veya
bozuk

Baglantilari kontrol ediniz
veya motoru degistiriniz

[Services test failed]
Servis testi hatali

Fotosel tarafindan bir veya
daha fazla engel algilandi

Fotosel alicilarindaki
engelleri kaldiriniz

Fotosel yanhs baglanmis
veya ayar hatasi yapilmis

Baglantilari veya ayarlari
kontrol ediniz

Fotosel bozuk

Fotoseli degistiriniz

[Hatch is open]
Kapak agik

Operator devre disi

Kapagin kapal oldugundan
emin olunuz

[Maximum number of
closing obstructions]
Kapanma engelinde
maksimum sayi

Kapanma sirasinda bir
veya daha gok engel
algilandi

Engelleri kaldirin

[Maximum number of
opening obstructions]
Acilma engelinde
maksimum sayi

Acilma sirasinda bir veya
daha c¢ok engel algilandi

Engelleri kaldirin

[Maximum number of
obstructions]
Maksimum engel sayisi

Kapanma veya agilma
sirasinda bir veya daha ¢ok
engel algilandi

Engelleri kaldirin

[Communication error]
Haberlesme hatasi

Motorlar arasi CAT5
kablosu hasarl

Kablo baglantisini ve
baglanti noktalarini kontrol
ediniz

RSE port numarasi veya
hizi yanlis ayarlanmig

RSE kartinin MASTER
tuzerinde COMBINED ve
SLAVE (zerinde CRO
olarak ayarlandigindan
emin olunuz

[Incompatible radio-
frequency control]
Uygun olmayan kablosuz
baglanti

CAME onayl olmayan alici
kullanilmamisg

CAME cihazlarini kullaniniz

Yapilan kodlama vericiyle
uyumsuz

Birbirine uygun kodlara
sahip verici kullaniniz

TWIN vericisi farkli tus
blogunda

Ayni tus bloguna sahip
TWIN vericisi kullaniniz
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[Slave hatch is open]
SLAVE motorun kapagi
aclk

SLAVE motor agik/serbest

SLAVE motorun kapaini
kontrol ediniz

[RIO system is
unreachable]
RIO moduline
erigilemiyor

RIO moduli kontrol kartina
takih degil

Moduli uygun sekilde
takiniz

RIO moduliu arizali

Modull degistiriniz

[RIO system not
configured]

RIO modulu
ayarlanmamis

RIO modiilu kontrol
kartinda ayarlanmamis

Modull uygun sekilde
ayarlayiniz

RIO cihazi ayarlanmamis

RIO cihazini, kendi
kilavuzuna uygun sekilde
ayarlayiniz

Eger yukari bahsedilen tiirden bir problem ile karsilastiginizda, tavsiye edilen
¢oziimii uyguladiginiz halde problem sonlanmadiysa, liitfen tiim elektrik
baglantilarini keserek yetkili teknik servise haber veriniz.

SON iSLEMLER

Tiim ayarlar ve elektrik baglantilari tamamlandiktan sonra kablolari, kablo
bagi kullanarak sabitleyiniz. Serbest durumda kalan kablolar hareketli parga-
larin arasina girerek sisteminizin arizalanmasina neden olabilir.

(1) Kapagi yerine takiniz ve vidalarla (2) sabitleyiniz.
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KOMUT HATIRLAMA TABLOSU
KULLANICI ATANAN KOMUT KULLANICI ATANAN KOMUT
1- 36-
2- 37-
3- 38-
4- 39-
5- 40-
6- 41-
7- 42-
8- 43-
9- 44-
10- 45-
11- 46-
12- 47-
13- 48-
14- 49-
15- 50-
16- 51-
17- 52-
18- 53-
19- 54-
20- 55-
21- 56-
22- 57-
23- 58-
24- 59-
25- 60-
26- 61-
27- 62-
28- 63-
29- 64-
30- 65-
31- 66-
32- 67-
33- 68-
34- 69-
35- 70-
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