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GENEL OZELLIKLER

o Site kapilari icin ideal ¢6zimddr.

e 400 kg - 1000 kg arasi agirliktaki kapilar igin uygundur.

o GUg kesintileri olustugunda acil durum modunda ¢alisabilmektedir.

¢ Olusabilecek ¢ok kétii hava sartlarinda galisabilecek sekilde koruma devreleri ile
glglendirilmistir.

e 24V DC gerilim ile calisabilmektedir.

e Kapanis ve agilis sirasinda otomatik tork
ayari yapilarak hassas durma saglanir.

¢ CAME Connect uygulamasi araciliiyla
uzaktan kontrol edilebilir.

e Kullanimi  kolaylastiracak  opsiyonel
kontrol Uniteleri ile genis bir kullanim
imkani sunar.

¢ Secilen modele goére (opsiyonel olarak) 2
adet 12 V (1.3-5 Ah) batarya destegi ile
elektrik kesintilerinden minimum dere-
cede etkilenir.

Teknik Ozellikler

MODELLER

801MS-0160 801MS-0190 801MS-0250

Maks. Kapi1 Uzunlugu

14m - 18m - 20m

Maks. Kap1 Agirligi

400kg-600kg-1000kg

Koruma Seviyesi 1P44

Calisma Gerilimi 220-230 VAC (50-60Hz)
Motor Calisma Gerilimi 24 VDC

Calisma Akimi 10A - 10A - 16A
Kullanim YUk Yogun ve Agir Kullanim
Gug 240W - 240W - 360W
itme Giici 250N - 330N - 450N
Calisma Sicakligi -20°C + +55°C

Revizyon: 20191218-01 3
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STANDART MONTAJ SEMASI

P
BN

Ana Unite, Motor

Kapi durdurma svig¢ kanadi

Tasltyici ray

Selektor

Uyar flagoéri

Fotoseller

Fotosell pargalari tasiyicilari

Mekaniksel olarak kapi durdurmasi
9. Verici

10. Kaydirma kilavuzu

11. Kablo menholi

12. Hassas kapanma sirthigi

Revizyon: 20191218-01 4
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MOTOR PARCALARI

1. Anakoruma

RLB batarya sarj Unitesi i¢in
koruma

Disli motor

Sabitleme plakasi
Trafo/Transformator
Mekaniksel durdurma svigi
Serbest birakma kablosunu
gecirme boslugu

SMA Sensoru govdesi

Nouosrw DN

©

9. 2 acil durum bataryasi gévdesi

10. Kontrol karti destek kabi

Revizyon: 20191218-01

. Kontrol karti muhafazasi

. Kontrol karti

. Kontrol karti destek plakasi
. UR042 modiil gévdesi

. RGP1 modul gévdesi

Isitma gubuklu termostat gévdesi

. Serbest birakma kolu

Kilit

. Kapi durdurma svi¢ kanadi
. Guvenlik mikrosvigi
21.

RGSMO001/s modul gévdesi

11! DIKKAT !'!!

BAKIM ONARIM FAALIYETLERININ AKSIYON TEKNOLOJJ/VEYA CAME
TARAFINDAN YETKILENDIRILMIS PERSONEL DISINDA YAPILMASI
PERFORMANS KAYIPLARINA NEDEN OLABILIR.
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MONTAJ ONCESiI KONTROL

e Ust kizak kilavuzlarinin sirtiinme olmadigini kontrol edin.

o Mekanik kapi duraklarinin agilip kapandigindan emin olun.

o RedUktérin baglandigi noktanin darbelere kargi korundugundan ve ylzeyin
yeterince saglam oldugundan emin olun.

o Elektrik kablolarinin gecgebilecedi, mekanik hasar gérmeyeceklerinden emin
olarak uygun borulama yapiniz.

KULLANILMASI GEREKEN KABLO TiPLERi

BAGLANTI KABLO UZUNLUGU
Kontrol karti 230 VAC (1P+N+PE) girigi | (< 20m) 3Gx1.5 mm? (20m - 30m) 3Gx2.5 mm?
Sinyal aygitlari 2x0.5 mm?
Komut ve Kontrol aygitlari 2x0.5 mm?2
(Fotosel vb.) Giivenlik aygitlari (TX =2x0.5 mm?) (RX = 2x0.5 mm?)

MOTORUN KiLiT DURUMU KONTROLU

@) KILIDIN ACILMASI
[t B (KULLANIM GUVENSIZ)

(AW KIiLIDIN KAPATILMASI
n (KULLANIM GUVENLI)

Revizyon: 20191218-01 6
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TAVSIYE EDILEN ZEMiN HAZIRLIGI VE MONTAJ

Tavsiye edilen élciler ideal montajlama ve galisma igindir. Zemin ve mekanin
Olgulerine gore, verilen degerlerden de ¢gok sapmadan en uygun montaj yapiimalidir.

KABLO BORULARI

Ankraj icin bir cukur kazilarak kablo kanali kablo baglanti menhollu gececek
bosluklar birakilir.

Digli motorunun baglanmasi i¢in 40mm ¢apinda boru tavsiye ederiz.

Aksesuar baglantilari icinse 25mm ¢apinda boru tavsiye ederiz.

Harici serbest birakma kablosu iginse 20mm ¢apinda boru éneririz. (A)

NOT: Kullanacaginiz boru sayisi sisteme ekleyecediniz aksesuar, kablolarin
ana kaynaklari gibi nedenlerle artis gosterebilir. Bu durumda kablo kanallarini
genigletmeniz gerekebilir.

SABITLEME PLAKALARININ YERLESTIRILMESI

Kazilan deligin icerisine, baglanti plakasindan daha buyuk olan bir temel ger-
cevesi yerlestirin. Temel ¢ercevesi, zemin seviyesinden 50 mm yukari ¢ikmalidir.

Betonu guglendirmek i¢in temel gercevesine bir demir kafes yerlestirin.

Civatalari ankraj plakasina takin, vida-pul ve somunlari kullanarak sabitleyin. Bir
tornavida veya pense kullanarak onceden sekillendiriimis kelepgeleri disariya
dogru ¢ikarin.

Revizyon: 20191218-01 7
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Eger raf zaten oradaysa, gizimde gosterilen dlgimlere uymaya dikkat ederek
tutturma plakasini yerlestirin.
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DIKKAT ! Borular birbirine karsilik gelen deliklerden gegmelidir.

Temel cergevesini betonla doldurun. Plakanin, tamamen yizeyin Ustinde
bulunan civatalar ile tam olarak ayni hizada olmasi gerekir.

Betonun katilagmasi icin en az 24 saat bekleyin.

Temel gercevesini gikarin ve beton blok etrafindaki boslugu toprakla doldurun.

Revizyon: 20191218-01 8
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Somun ve pullan vidalardan ¢ikariniz. Ardindan elektrik ve diger baglanti
kablolarini en az 60cm disariya ¢ikacak sekilde ¢ekiniz.

- «

DiSLI MOTORUNUN YERLESTiRILMESI

Yanlardaki vidalari sékerek disli motorunun kapagini ¢ikartiniz.

Motoru sabitleme plaketinin Ustliine koyunuz.

DIKKAT ! Motoru yerine yerlestirirken, kablolarin motorun altindaki bosluktan
gelerek kablo deliklerinden gectiginden emin olunuz.

Kablo rakorunu delin, kablolari gegirin ve karsilik gelen yuvasina yerlestirin.
Raf ayari ve kanak agikhdi ayarlarina bir miktar daha bosluk olusturmak igin disli
ayaklarini déndurerek digli motorunu 5 ila 10 mm yukseltin.

Revizyon: 20191218-01 9
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TASIYICI DiSLiYi YERLESTIRMEK

Tastyici digli 6nceden ayarlanmigsa, bir sonraki adim raf ve pinyon baglanti
mesafesini ayarlamaktir. Aksi halde tasiyici digliyi yerlestirin.
- Digli motoru serbest birakin (bkz. DISLI MOTORUN SERBEST BIRAKILMASI)
- Tasuyici digliyi, digli motorun suris disinin GUzerine serin (denk getirin-yerlestirin)
- Tastyici digliyi, tim uzunlugu boyunca kapiya baglayin veya sabitleyin.

Tastyici disli modullerini monte etmek igin, fazladan bir parga kullanin ve ek
yerinin altina yerlestirin, ardindan iki kelepcge kullanarak sabitleyin.

Revizyon: 20191218-01 10
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TASIYICI DiSLi VE MOTOR DIiSLiSININ AYARLANMASI

Tasliyici digli ve motor diglisinin ince ayarini yapmak igin; dikeyde disli ayaklarini,
yatayda delikleri kullaniniz ve her ayardan sonra kapiyi elle agip kapatarak diglilerin
birbirine tam oturdugundan emin olunuz.

111 ONEMLI!!! iki digli arasinda birakacaginiz 1-2 mm’lik bosluk, kapinin

Tdm ayarlar tamamlan-
diktan sonra, pul ve somun- _-
lari kullanarak digli motoru 7
sabitleme plakasinin dstin-
deki vidalar  kullanarak =~
sabitleyiniz. "

Revizyon: 20191218-01
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SONLANDIRMA SiVICLERININ AYARLANMASI

Acllis Ayari igin;

(1) Kapiyr agin,
(2) (3) Agma sonlandirma ytzgecini rafin lizerine denk getirin, ta ki mikro salter yayi

aktif olana kadar... Sonra da vidalari kullanarak sabitleyin.

A\

|

~ 20

| | <4

Kapanis Ayari igin;

(4) Kapiy! kapatin,

(5) (6) Kapama sonlandirma ylzgecini rafin Gzerine denk getirin, ta ki mikro salter
yay! aktif olana kadar... Sonra da vidalari kullanarak sabitleyin

A4

Revizyon: 20191218-01 12
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ELEKTRIK BAGLANTILARI VE
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(ZN7V) KONTROL KARTI PROGRAMLAMA

Kontrol paneli Gzerinde galismadan LT |
6nce ana gu¢ kaynagdinin baglantisini
kesip (varsa) bagli bataryalari devreden

cikariniz.

Kontrol karti ve kontrol cihazlarinin
glc kaynagi 24 V AC/DC’dir.

Yapacaginiz giris-¢ikis noktasi iglem-
leri, zaman ayarlamalari ve kullanici
ayarlarinin tamami kontrol karti ekra-

ninda gozikecektir.

Tam kablo baglantilarn hizli sigorta-
larla koruma altindadir. Ana hat 1.6A,
Aksesuarlar 2A sigorta ile korunmak-

L
R

tadir.
o °
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® |
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™ w ([m)— 9
i
s
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Ny EE
4== =
== T T .
=~ I N ﬁﬁ
@@V (@Y (@M |- 2 9 | T o
Efo = = Ent =
] | ; J/L
$ ®Q © 9 000

Revizyon: 20191218-01

13



éAKSiYDN

CAME 7/

TEKNOLOJIi
PARGCA LISTESI
1. Digli motoru baglanti noktasi 13. CRP konnektor ciftlerinin baglant
2. Enkoder baglanti noktasi noktasi
3. Sonlandirma sivigleri baglanti 14. Tus takimi aygitlarinin baglanti
noktasi noktasi
4. Komut ve (fotosel vb.) glvenlik 15. Transponder segici igin kart baglant
aygitlari baglanti noktasi noktasi
5. Anten baglanti noktasi 16. GSM modiili baglanti noktasi
6. Verici kart yuvasi 17. RGP1 moduld baglanti noktasi
7. Hafiza Rulo karti konnektoru 18. ikaz cihazlari baglanti noktasi
8. R700/R800 kart konnektori 19. Aksuarlar igin sigorta
9. RSE Karti yuvasi 20. Kontrol karti enerji baglanti noktasi
10. RIOCN8WS karti konnektoru 21. Ana hat sigortasi
11. Ekran 22. Glg kaynagi baglanti karti

12. Programlama tuslari

GUC BAGLANTISI

%

=

Revizyon: 20191218-01 14
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VARSAYILAN FABRIKA BAGLANTILARI

l Yesil
= 24V DC DISLI MOTORU
= |—Kirmizi
= Yesil —_ 5
w =] Kahve o Enkoder
& Beyaz —=o°
— Acilis sonlandirma sivigi
w (] Turuncu
£ Beyaz —o—o— (NC konnektord)
@ (= Kirmizi P
| i Kapanis sonlandirma sivigi

(NC konnektora)
SINYAL-IKAZ CIHAZLARI
Kapi1 agma sinyal ¢ikigi (F10 fonksiyonuna bakiniz)
(Cikis ucu 24V AC/DC - 3W mak.)

Doénen veya yanip sénen isik baglanti ¢ikisi
(F18 fonksiyonuna bakiniz)
(Cikis ucu 24V AC/DC - 25W mak.)

HEEE]

011 E 5

11! DIKKAT !'!'!
Tiim ek Unitelerin sokiiliip takilmasi sirasinda ana gii¢ kaynaginin sokiilmiis
oldugundan emin olun.
Enerji varken ek uiniteleri sokmek veya takmak uriinlerin arizalanmasina ve
garanti digi kalmasina neden olabilir.

Ayrica tiim ek Uinitelerin dogru yuvalara veya baglanti noktalarina
takildigindan ve tam olarak yuvalarina oturdugundan emin olunuz.

Revizyon: 20191218-01 15
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KOMUT VE KONTROL AYGITLARI

Siyah .

Kirmizi Transponder veya Kart okuyucu
UR042 GSM modulu baglantisi Kontrol cihazinin
111 RGP1 modiilii takili degilse NO kontagindan
GSM konnektorii galigmaz. ACIK-KAPALI-EVIR

fonksiyonlarini adim adim
Transponder veya kart okuyucu _OI uygulamak igindir.

baglamak igin R7000 karti Alternatif olarak
Veya tus takimi segici takmak ACIK-DUR-KAPALI-DUR
icin R8000 karti baglanti ozelligini de aktif edebilirsiniz.
yuvasi F7 fonksiyonuna bakiniz...
S
! Kontrol cihazinin
L (2]
| = 'Q‘ E ; p— | T—°B=NO kontagindan
s 1188 ~T— ACIK veya KISMI AGILMA
— == 0 E_n: P S | F8 fonksiyonuna bakiniz.
-EQ= | { : Lo o~ | )
| o I o — 1 NC kontagindan DUR tusu.
Q> bl LI TP Otomatik kapanma haricinde
] g I ®_ kapiy kapatmak igindir
21| | ol pyv.ap; einaie,
=S __:: i1l Hareketi devam ettirmek isgin
Ui _J kontrol cihazinin butonuna veya
[N}

———1

farkli bir kontrol cihazinin ilgili
butonuna basmaniz yeterlidir.

AF868 veya AF43S uzakian F1 fonksiyonuna bakiniz.

kumanda alici karti baglanti
yuvasi

—o_Y Uzaktan kumanda igin RG58
L———o kablolu anten

Tus takimi segici

Ek kartlarin uygun yerlerde olup olmadigini 8grenebilmek i¢in kart koruyucu kapagi
cikartiniz.

Revizyon: 20191218-01 16



@AKSiYDN CAME 'il"

TEKNOLOJI

GUVENLIK AYGITLARI

=123 7| 10TS2CXCY [FCRAF

a1t T i

il

1237 [10T5 2 CXCY |RC
FFE A &

8 K mr
| i | } . -

RX 7 TX
X @ @ ok
102 TX C NG @% ™ 2 + - NOCNC

DELTA-S DIR DELTA

(NC olarak) CX veya CY kontaklarini “fotosel” takilacak sekilde ayarlayiniz.
CXigin F2 fonksiyonunu, CY icin F3 fonksiyonunu kullaniniz.
- C1; kapanirken yeniden agilmak: Kapi kapaniyorken, kapi tekrar tamamen
acilana kadar hareketi tersine ¢evirmek icin kontaklari tetikler.
- C2; acllma sirasinda tekrar kapanis islemi: Kapi agiliyorken, kapi tekrar
tamamen kapana kadar hareketi tersine ¢gevirmek icin kontaklari tetikler.
- C3; Kismi durma: Hareket halinde ise, kapiyi durdurur. (Eger otomatik kapanma
fonksiyonu aktifse) otomatik kapanmayla sonuglanir.
- C4; Tikanikligi bekle: Kapi hareket halindeyken bir engel gelirse, engel kalkana
kadar kapi hareketi durdurur. Engel kalkinca hareketine devam eder.
NOT: CX ve CY kontaklari kullaniimiyorsa, programsal olarak da dekatif edilmelidir.

HASSAS GUVENLi KAPANMA KENARLIGI

123 7| [10TS 2 CX CY] 123 7| [10TS 2 CXCY
@@@@—@@@@— —[@— g 1 1

1

1011 E

ik i
Loy

A4 Y Y Y Yy
C NO NC ) lavivov L L ¢ NOo NG| [C NO NG|
DFWN ' DFI baglantis igin
Hassas Gavenli Kapanma Kenarlig DFWN'li kontrol karti =

(NC olarak) CX veya CY kontaklarini “Hassas guvenli kapanma kenarlig”
takilacak sekilde ayarlayiniz.

Revizyon: 20191218-01 17
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CXigin F2 fonksiyonunu, CY icin F3 fonksiyonunu kullaniniz.
- C7; kapanirken yeniden acilmak: Kapi kapaniyorken, kapi tekrar tamamen
acilana kadar hareketi tersine ¢evirmek igin kontaklar tetikler.
- C8; acillma sirasinda tekrar kapanis islemi: Kapi agiliyorken, kapi tekrar
tamamen kapana kadar hareketi tersine gevirmek igin kontaklar tetikler.
NOT: CX ve CY kontaklari kullaniimiyorsa, programsal olarak da dekatif edilmelidir.

GUVENLIK CIHAZLARININ BAGLANMASI (VEYA GUVENLIK TESTINiN YAPILMASI)

Her agma ve kapanma komutunda kontrol karti (fotosel vb.) glivenlik aygitlarinin
durumunu kontrol eder.

Herhangi bir komut sirasinda herhangi bir problem olustugunda ekranda E4
yazisi belirir. F5 fonksiyonunu kullanarak gerekli islemi yapabilirsiniz.

Ti2a7] oTs2xoY FcRF §123p7 10T 2 X oy |g
@H—@—@@@ —@@E—llll@%

b A A T ,?. A A ‘.‘
g Ty Al
*[55e00 Mo ¥ [So5e0 So™
102 TXCNC ; ™ 2 + - NOC NC @% + -
DELTA-S DIR DELTA

RIP KABLOSUZ CIHAZLARI
- Kontrol kartinin uygun yuvasina RIOCN8WS kartini takin.
- F65, F66, F67, F68 fonksiyonlar kullanarak ilgili ayarlari yapiniz.
- RIOED8WS, RIOPHBWS veya RIOLX8WS aksesuarlarini kendi kullanim kilavuz-
larinda anlatildigi sekilde ayarlayiniz.
NOT: Eger aygitlar uygun sekilde ayarlanmadiysa ekranda E18 yazar.
UYARI! Eger herhangi bir kablosuz frekansi sisteme etki ederse, ekli kablosuz
cihazlar dogru ¢alismayabilir ve ekranda E17 yazar.

,RIOCNSWS

{ s p RIOEDBWS RIOPH BWS RIOLX8WS
\\\\tﬁ\
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ESLESMIS iSLEMLER BAGLANTISI VE CAME UZAK PROTOKOL BAGLANTISI
TEK KONTROLLE ESLESTIRME RSE karti yuvasi

A B GND

HiE

]

g

=]

] m

UTPCATS ——= . ﬁ =

(=]

SIE

[—
KOMUTLAR
s Y
ESC butonu: F " <— Ekran
Mendulerden ¢ikis

Herhangi bir tercihin ‘ - Y,

iti Mendlere ulagmak
komutundan itibaren ESC = > ENTER <— SME
calisir. Ayarlanan degerin

\, ,.?' onaylanarak hafizaya
<> butonlart: \ o/ kaydi
Menu 6geleri arasinda gezinmek \ /
Degerleri arttirmak veya azaltmak !
Kol hareket kalibrasyonu sonrasi ACIK
veya KAPALI komutlari i¢in kullanilir

NOT: ENTER butonuna en az 1 saniye veya biraz fazla bir - -
sure basarak menuye giris yaplilir. . . m

iptali .
islem sirasinda bir DUR } . . . . { ENTER butonu:
—»

ONEMLI BILGI ! Fonksiyonlar ayarlamadan énce (A1

meniisi ile) kullanilan motor tipini seginiz. (F54 meniisi

ile) agihs yonini seginiz. (F1) ile komple durma ve (A3 meniisii ile) kolun
¢alisma yoniiniin kalibrasyonundan emin olunuz.

UYARI: Menii 6geleri aktif oldugunda sistem kullanilmaz hale gelir

NOT: Motor ¢alismasi durmadan fonksiyon programlamasi yapilamaz.

En fazla 25 kullanici tanimlanabilir.
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F1 [1-2] Komple durma

F2 [2-CX] Girisi

F3 [2-CY] Girisi

F5 Emniyet testi

F6 Bakim islemi

Revizyon: 20191218-01
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FONKSIYONLAR

NC kontag kullanilarak Otomatik kapanma hari¢
kapi durur. Hareketin devam etmesi igin kontrol
aygitlarindan biri kullanilir. Guvenlik aygitlarindan
biri [1-2] kontagina takili olmalidir.

OFF = Deaktif (varsayilan); ON = Aktif

NC kontag kullanilarak su fonksiyonlarla
iliskilendirilebilir:
OFF = Deaktif (varsayilan)
C1 = Kapanirken fotosel vasitasiyla yeniden agilir
C2 = Acllirken fotosel vasitasiyla yeniden kapanir
C3 = Kismi durma
C4 = Engelin kalkmasini bekle
C7 = Kapanirken hassas glvenlik kenari
vasitasiyla yeniden agcilir.
C8 = Acllirken hassas glvenlik kenari
vasitasiyla yeniden kapanir.

NC kontag! kullanilarak su fonksiyonlarla
iligskilendirilebilir:
OFF = Deaktif (varsayilan)
C1 = Kapanirken fotosel vasitasiyla yeniden acilir
C2 = Acllirken fotosel vasitasiyla yeniden kapanir
C3 = Kismi durma
C4 = Engelin kalkmasini bekle
C7 = Kapanirken hassas guvenlik kenari
vasitasiyla yeniden agilir.
C8 = Acllirken hassas guivenlik kenari
vasitasiyla yeniden kapanir.

Her acilis ve kapanis komutundan sonra kart
Uzerinden (fotosel v.b.) emniyet cihazlarinin
verimliligini kontrol etme imkani igindir.

0 = Devre digi (varsayilan);
1=CX;2=CY;3=CX=+CY

Aclilis icin 2-3 konnektorleri, kapanis igin 2-4
konnektorleri kullanilarak bariyerin butonlarla
kontrol edilmesine misaade etmek igindir.

0 = Devre digl (varsayilan); 1 = Aktif.
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F7 [2-7] Komutu

F8 [2-3P] Komutu

F9 Engel algilama

F10 Kapi acihs sinyali

F11 Enkoder

F12 Yumusak baslatma

F14 Sensor tipi segimi

F18 Isik eklentisi
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2-7 konnektorleri kullanilarak adim adim “ag-kapa-
evir’ veya sirall “ag-dur-kapa-dur” modlarinin aktif-
pasif olacagini secebilirsiniz.

0 = adim adim (varsayilan); 1 = sirali;

2 = Acik; 3 = Kapali

2-3P konnektorleri kullanilarak kismi veya komple
aclk modlarinin aktif-pasif olacagini secebilirsiniz.
1 = Kismf agik; 2 = Agik

Fotosel veya hassas guvenlik kenari aygitlarindan
biri bir engel testip ettiginde, disli motor
kapanma/agilma/komple durma islemlerini
yapliyorsa, oldugu gibi kalir.

OFF = Deaktif (varsayilan); ON = Aktif

[10-5] arasina baglanmis sinyal aygitinin
durumunu gosterir.

0 = Kapi acikken veya hareket halindeyken yanar
(varsayilan)

1 = Aclilis sirasinda yarim saniye aralikla yanip
soner, kapanirken 1 saniye arayla yanip soner
Kapi aciksa yanik kalir, kapi kapaliysa séniik kalir.

Yavasglama, engel tanima ve hassasiyet durumlari
OFF = Deaktif; ON = Aktif (varsayilan)

Her agilis veya kapanis komutu icin kapi harekete
yavasca baslar.
OFF = Deaktif (varsayilan); ON = Aktif

Operatorin kontrolu igin aksesuar tipinin segimi
0 = Manyetik kart okuyucu veya transponder
1 = Tus takimi segici (varsayilan)

[10-E] kontaklarina baglanir.

Yanip-sonen isik: Acilma ve kapanma anlarinda
yanip soner.

Cevrim: Arag surus yolu tzerine koyulan harici bir
lambadir. Kapi acikken kapanana kadar yanar.
(TCA aktif iken) otomatik kapanma sirecini
bekleme suresince bile...

0 = Yanip-sonen (varsayilan) / 1 = Cevrim

21



AKSiYON

C TEKNOLOJI

F19 Otomatik kapanma

F20 Kismi kapanma sonrasi

F21 On yanip sénme siiresi

F28 Kapi surus hizi
F30 Yavaglama hizi

F34 Sirus hassasiyeti
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Otomatik kapanma zamanlayicisi kapanma bitis
noktasinda etkinlesir. Onceden belirlenmis zaman
ayarlanabilir ve herhangi bir tetiklenmis glvenlik
cihazi ile kosullandiriimis olmasina ragmen.
Tamamen emniyetli bir "durma" igleminden sonra
veya gug¢ kesildiginde devreden c¢ikar.

Bekleme suresi devre disi birakilabilir veya 1-180
saniye arasinda ayarlanabilir.

0 = Devre digi (varsayilan); 1 = 1 saniye;

2 =2saniye; ............... 180 = 180 saniye
Otomatik kapanma baslamadan 6nce, kismi
acllma komutu éncesi 1-80 saniye arasi belirlenen
sure boyunca bekler.

Bir engel algilayan herhangi bir glivenlik aygiti
tetigi geldiginde veya komple durma sonrasi yada
guc olmadiginda otomatik kapanma calismaz.
NOT: F19 fonksiyonu aktif olmamalidir.

OFF = Deaktif; 1 = 1 saniye;

.... 10 = 10 saniye (varsayilan); 180 = 180 saniye
Bir agma veya kapama komutundan sonra, (10-
E6) konnektdrlerine bagh yanip sénen 1s1k
ayarlanabilir bir stiire boyunca yanip séner.

On yanip sénme siiresi devre digi birakilabilir veya
1-10sn arasinda ayarlanabilir.

0 = Devre digi (varsayilan); 1 = 1 saniye;
2=2saniye; ....cccceeeennn. 10 = 10 saniye

Kapinin agilis ve kapanis hizini yizdesel olarak
belirlenir.

60 = Minimum hiz;

.... 100 = Maksimum hiz (varsayilan)

Kapinin ailirkenveya kapanirken yavaslama hizini
yuzdesel olarak belirlenir.

10 = Minimum hiz;

.... 50 = Maksimum hiz (varsayilan)

Kapi hat Uzerinde gezerken engel algilama
hassasiyetini yiizdesel olarak belirlenir.

10 = Maksimum hassasiyet;

.... 100 = Minimum hassasiyet (varsayilan)
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F35

F36

F37

F38

F49

F50

F51

Yavaglama hassasiyeti

Kismi acilis ayari

Acilis yavaslama noktasi

Kapanis yavaglama
noktasi

Seri baglanti yonetimi

Veri kaydetmek

Veri okumak
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Yavaglama sirasinda egel algilama hassasiyeti
yuzdesel olarak belirlenir.

10 = Maksimum hassasiyet;

.... 100 = Minimum hassasiyet (varsayilan)

Kapi acilirken tam siris ayarini yizdesel olarak
belirler.

NOT: Bu fonksiyon sadece Enkoder fonksiyonu
aktifse gozukdar.

10 = Toplam slrtstn %10’u (varsayilan);

.... 80 = Kapi surusunin %80’

TUm kapi hareketinin ylzdesel olarak degeri,
Yavas acilis baslama noktasinin ytzdesel degeri.
NOT: Bu fonksiyon sadece Enkoder fonksiyonu
aktifse gdzukdr.

10 = Kapi yapraginin stristnin %10’u;

25 = Kapi yapraginin surisunin %25’i (vrsyilan);
.... 60 = Kapi yapragi slrtgunin %60’i

Tum kapi hareketinin yizdesel olarak degeri,
Yavas kapanis baglama noktasinin ytzdesel
degeri.

NOT: Bu fonksiyon sadece Enkoder fonksiyonu
aktifse gozukr.

10 = Kapi yapraginin surisunin %10’u;

25 = Kapli yapraginin surdsunin %25’ (vrsyilan);
.... 60 = Kapi yapragi sirtsunin %60’i

Eslesmis islemler veya CRP (Came Uzaktan
Kumanda Protokoll) aktif

0 = Devre digi (varsayilan); 1 = Eslesmis;

3 =CRP;

Kullanicilari ve ayarlari Hafiza birimine kaydeder.
NOT: Bu 6zellik ancak Hafiza birimi kontrol kartin-
daki uygun yuvasina takildigi zaman aktif olur.

0 = Devre digi (varsayilan); 1 = Aktif;

Hafiza biriminden verileri almak

NOT: Bu 6zellik ancak Hafiza birimi kontrol kartin-
daki uygun yuvasina takildigi zaman aktif olur.

0 = Devre digl (varsaylilan); 1 = Aktif;
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Eslestirme modunda
parametre transferi

F54 Aclilis yonu

F56 Cevresel numarasi

F63 Seri baglanti hizi

[T1] RIOED8WS

Fes Kablosuz baglanti

[T2] RIOEDSWS

Fe6 Kablosuz baglanti

Revizyon: 20191218-01
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Eslestiriimis cihazlardan Ana olanla-Uydu arasinda
parametre transferi yapmak

NOT: Bu 6zellik ancak F49 fonksiyonu “Eslesmis”
olrak segilirse aktif olur.

OFF = Deaktif (varsayilan); ON = Aktif

Kapinin agilig yoninin segimi

OFF = Sola dogru ac¢ilma (varsayilan);

ON = Saga dogru agiima

Birkag operatére sahip bir sisteminiz oldugunda,
her kontrol panosu igin 1-255 arasi g¢evre cihazi
numarasini ayarlamak.

1> 255

CRP (Came Uzaktan Kontrol Protokoli) igin
kullanilan haberlesme hizinin segimi

0=1200 bps /1 =2400 bps /2 =4800 bps/

3 =9600 bps / 4 = 14400 bps / 5 = 19200 bps /
6 = 38400 bps (varsayilan) /

7 = 57600 bps / 8 = 115200 bps

Kullandiginiz kablosuz guivenlik aygti RIOED8WS
ile su 6zellikleri segmenizi saglar:

(Dogru yapilandirma i¢in aygitin kullanim
kilavuzuna bakiniz.)

NOT: Bu fonksiyon RIOCN8WS karti kontrol kartin-
daki yuvasina uygun sekilde takildiginda aktif olur.
OFF = Deaktif (varsayilan);

PO = Komple durma;

P7 = Kapanirken tekrar aciima;

P8 = Acllirken tekrar kapanma;

Kullandiginiz kablosuz guvenlik aygti RIOED8WS
ile su 6zellikleri segmenizi saglar:

(Dogru yapilandirma i¢in aygitin kullanim
kilavuzuna bakiniz.)

NOT: Bu fonksiyon RIOCN8WS karti kontrol kartin-
daki yuvasina uygun sekilde takildiginda aktif olur.
OFF = Deaktif (varsayilan);

PO = Komple durma,;

P7 = Kapanirken tekrar aciima;

P8 = Acllirken tekrar kapanma;
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[T1] RIOPH8WS

F67 Kablosuz baglanti

[T2] RIOPH8WS

Fes Kablosuz baglanti

F71 Kismi agilis zamani

Ul Kullanici tanimlama

U2 Kullanici silme
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Kullandiginiz kablosuz guvenlik aygti RIOPH8WS
ile su 6zellikleri segmenizi saglar:

(Dogru yapilandirma i¢in aygitin kullanim
kilavuzuna bakiniz.)

NOT: Bu fonksiyon RIOCN8WS karti kontrol kartin-
daki yuvasina uygun sekilde takildiginda aktif olur.
OFF = Deaktif;

P1 = Kapanirken tekrar agilma (varsayilan);

P2 = Acllirken tekrar kapanma;

P3 = Kismi durma;

P4 = Engel ekleme;

Kullandiginiz kablosuz guvenlik aygti RIOPH8WS
ile su 6zellikleri segmenizi saglar:

(Dogru yapilandirma igin aygitin kullanim
kilavuzuna bakiniz.)

NOT: Bu fonksiyon RIOCN8WS karti kontrol kartin-
daki yuvasina uygun sekilde takildiginda aktif olur.
OFF = Deaktif;

P1 = Kapanirken tekrar acilma (varsayilan);

P2 = Acllirken tekrar kapanma;

P3 = Kismi durma;

P4 = Engel ekleme;

[2-3P] konnektorlerine takili olan butondan gelen
acihis komutunun pesine, 5-40 saniye arasinda
secilmis bir zaman dilimi kadar kapi agilir.

Vericiyi kullanarak, komut eslestirmesi yapilarak
maksimum 250 kullaniciya kadar ekleme
yapilabilir. (ILISKILENDIRILMIS KOMUT iLE
KULLANICI TANIMLAMA paragrafina bakiniz)

1 = Adim Adim (A¢-Kapa) komutu;

2 = Kademeli (Ag-dur-Kapa-dur) komutu;

3 = Sadece A¢ komutu;

4 = Kismi komut;

Bir kullanci silmek
OFF = Deaktif; ON = Aktif
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u3

u4

Al

A3

A4

A5

A6
H1

Tim kullanicilari silme

Uzaktan kumanda tipi

Motor tipi

Kapi kanat kalibrasyonu

Parametre sifirlama

Aclilig-Kapanis sayisi

Motor tork ayari

Yazilim strumu
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Tum kullanicilari silmek
0 = Deaktif (saysayilan);
1 =Sil;

Hangi cesit verici haberlesme tipini kullanacaginizi
secebilirsiniz.

UYARI ! : Bir kodlama segctiginizde daha 6nce
kaydettiginiz tim vericiler silinecektir.

NOT: TWIN (verici) kodlamasini kullanirsaniz,
ayni anahtar kullanilarak birden ¢ok kullanici
tanimlanabilir. (Key Block)

1 = Butun tipler (varsayilan);

2 = Sadece Rolling Kod serisi;

3 = Sadece TWIN serisi;

Kapi agirligina gore uygun disli motor sec¢imi
1 =400 kg (varsayilan);

2 =600 kg;
3 =800 kg;
4 =1000 kg;

Kapi kanadinin otomatik kalibrasyonu igin
(SALINCAGIN KALIBRASYONU paragrafina
bakiniz)

OFF = Deaktif; ON = Aktif

DIKKAT ! : Varsayilan degerlere geri doniiliir.
OFF = Deaktif; ON = Aktif

Motorun ka¢ defa acilis-kapanis hareketi yaptigini
gOsterir.

001 = 100 manevra;

010 = 1000 manevra;

100 = 10000 manevra;

999 = 99900 manevra,;

CSI = onarim isi;

1-5 arasi motor tork degerinin ayari

Kontrol kartinin programinin strim numarasi
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YAPILMASI VE DiKKAT EDILMESI GEREKENLER

Elektrik baglantilari yapildiktan sonra, sadece vasifli ve kalifiye personelin
sistemi devreye almasi gerekmektedir.

isleme baslamadan énce, kapinin ¢alisma alaninda herhangi bir engel bulun-
madigindan ve mekanik pargalarin, agma ve kapama kapilarinin dogru yerinde
oldugundan emin olun.

Sistemi agin ve ilk olarak F54 (agilig yoni) ile F1 (Komple Durma) fonksi-
yonlarini belirleyerek ise baslayin. Programlama tamamlandiktan sonra, opera-
torin ve tim aksesuarlarin dizgin galistigini dogrulayin. Kapiyr agmak ve kapat-
mak igin <> tuslarini kullanin ve durdurmak i¢in ESC'yi kullanin.

UYARI ! : Sistemi actiktan sonra, ilk manevra daima ACILMA seklindedir. Bu asa-
mada kapi kapatilamaz. Kapinin tamamen acgilmasini beklemeniz gerekmektedir.
UYARI ! : Sistemde herhangi bir stipheli ariza, ses veya titresim meydana gelirse
derhal STOP dugmesine basin.

Kullanici eklerken ve silerken, yanip sénen sayilar yeni bir kullanicinin (veya
silinecek kullanicinin) numarasini ifade eder. (En fazla 250 kullanici).

Kullanicilari kaydetmeden 6nce AF alici kartinin kontrol kartindaki uygun
yuvasina takili oldugundan emin olunuz. (KONTROL CIHAZLARI adli paragrafa
bakiniz).

ILISKILENDIRILMiS KOMUT iLE KULLANICI TANIMLAMA

U1 secin, ENTER ile onaylayin.
Kullaniciya atamak istediginiz komutu segin ve ENTER ile onaylayin.

1 = Adim Adim (A¢-Kapa) komutu;

2 = Kademeli (A¢-dur-Kapa-dur) komutu;

3 = Sadece A¢ komutu;

4 = Kismi komut;
1-250 arasi bir kullanici segmeniz i¢in sayilar yanip sénmeye baslar. Kullaniciyi
seciniz ve (verici, tus takimi segici veya transponder) gibi kontrol cihazindan
atamak istediginiz tusa basiniz.
KULLANICI VE ATADIGINIZ KOMUTLARI BiR KENARA NOT ETMEYi

UNUTMAYINIZ,
5
ul | 112 [ lels| 7~

mc@ Ues s sf<¥e¥e @\
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TEK KULLANICI SILMEK

U2 segin, ENTER ile onaylayin.

Silmek istediginiz kullanicinin numarasini < > oklariyla seciniz ve ENTER tusuna
basiniz.

Basarili silme sonrasi “CLr” yazisini ekranda goézukur.

Ul |2 el el

030 Q0 @ E‘j[ﬁ‘jE‘jE“’ QO Q.
Bt < >  ENTR Bt < Bt < >  ENTER

KAPI SALINCAK KALIBRASYONU (KARSILIKLI KANAT AYARI)

NOT: Kapi hareketinin kalibrasyonundan énce kapinin yarisinin (tek kanadinin)
yolu lzerinde herhangi bir engel olmadigina, mekanizmanin dizguin galistigina ve
¢alisma alaninin temiz olduguna emin olunuz.

UYARI ! : Mekanik durdurma olmasi zorunludur.

Kalibrasyon sirasinda KOMPLE DURMA disindaki tiim glivenlik cihazlari devre disi
kalacaktir.

A3 secin, ENTER ile onaylayin.
Sonra 1 secin ve ENTER ile hareket kalibrasyon islemini onaylayin.

Al 13 ]

T LY

Kapi durma noktasina ulasana kadar kapanma hareketine baslar.
Ardindan da durma noktasina ulasana kadar acilma hareketine baslar.

L'LI g|P|
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KULLANICI BiLGILERi VE KONFIGURASYON AYARLARININ HAFIZAYA
AKTARILMASI

Hafiza birimini bilgilerinizi yedeklemek ve ileriki zamanlarda kontrol karti degis-
tiginde bilgileri yeni karta aktarmak veya farkli bir calisma alaniniza takacaginiz
yeni sisteminize ayni bilgileri kopyalamak amaciyla kullanilabilir.

DIKKAT ! Hafiza karti sokiiliip takilirken kontrol kartinin veya tiim sistemin
guicu kesilmis olmalidir.

(1) Hafiza kartini kontrol kartindaki yuvasina uygun sekilde takin.

(2) F50 fonksiyonuna gelip ENTER ile verileri hafiza kartina aktarmayi onaylayiniz.
Verilerinizi geri almak veya bagka cihaziniza kopyalamak igin;

(3) Hafiza kartini yeni kontrol kartiniza veya diger cihazinizin kontrol kartina (uygun
sekilde) takiniz

(4) F51 fonksiyonuna gelerek verileri geri almak icin ENTER tusuna basiniz.

NOT: islemler bittikten sonra Hafiza kartini sékerek uygun bir ortamda
korumanizi éneririz.

(1) e 3] (4]

E£_W wor|| @ | IC
, m< C& o [ =
[@ >

1 @ .Me;oryroll - ] ] i
Merr:ﬁ’” ﬂ ENTER B w0 E"TER
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2
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AYs Fa%
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Tiim ayarlar ve elektrik baglantilari tamamlandiktan sonra kablolari, kablo
bagi kullanarak sabitleyiniz. Serbest durumda kalan kablolar hareketli parca-
larin arasina girerek sisteminizin arizalanmasina neden olabilir.

(1) Kapagi yerine takiniz ve vidalarla (2) sabitleyiniz.
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ESLENIK CALISMA (2 YAPRAKLI KAPI YAPISI)

Bu islev ayni tip motorlar kullanilarak 2 eslenik kapiyr ayni hat Ulzerinde
kullaniimasi igindir.
Motorlar MASTER (ANA) - SLAVE (UYDU) olarak adlandirilacaktir.

Elektrik Baglantisi
ONEMLI! Su islemleri her iki motor {izerinde de yapiniz:

RSE kartini her iki motorun kontrol kartindaki yuvalarina takiniz.

iki motorun kontrol kartlarindaki terminalleri CATS5 tipinde bir kabloyla A-A, B-B,
GND-GND seklinde esleserek biribirine baglayiniz.

Tdm kontrol ve giivenlik cihazlarinin baglantilarini ise MASTER (ANA) olarak
konumlandirdiginiz kontrol paneli Gzerine baglayiniz.

Kullanicilarin Kaydedilmesi
Kullanici tanimlama iglemlerini MASTER (ANA) kontrol paneli Gzerinde
uygulayiniz.

Programlama

Asagidaki islemleri MASTER (ANA) kontrol paneli Gzerinde uygulayiniz.
- F49 fonksiyonu Uzerinde “1” (eslesmis) modunu seginiz. ENTER ile onaylayiniz.
- F54 fonksiyonuyla a.llma yénunu secerek ENTER ile onaylayiniz.
- Parametrelerin eslesmis cihaza (SLAVE/UYDU kontrol kartina) aktariimasi igin
F52 fonksiyonunu ON seginiz.
NOT: SLAVE (UYDU) lizerindeki programlama tuslari kullaniimaz olur.

isletme Modlari
(1) Adim-Adim veya Sadece Acik komutlari ile her iki kapida da agilma gergeklesir.
(2) Kismi veya Yaya Gegisi komutlari oldugunda sadece MASTER (ANA) motor
islev gorur.
Diger kullanilan komutlari (kullanicilara atanmig komutlari da) uygulayabilirsiniz.

T
1 4 np LD
i,
MASTER SLAVE

|0y
MASTER s

=
2] 4 GZJ \
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HATA MESAIJLARI

El DUR butonu aktif edilerek hareket kalibrasyonu durduruldu

E2 Kapi kanadi hareket siris kalibrasyonu tamamlanamadi

E3 Enkoder sorunlu

E4 Servis testi hatasi

E7 Yetersiz ¢calisma zamani

ES8 NC kontaklari agik (6rnegin durdurma sivigleri gibi)

E9 Kapanma engeli

E10 | Agilma engeli

E11 | Tespit edilen engellerin maksimum sayisi
E14 | Seri baglanti hatasi
E15 Uygun olmayan verici hatasi

E1l7 Kablosuz baglanti dizenegi hatasi

E18 Kablosuz baglanti dizenegdi dizgin ayarlanmamis

HANGi DURUMDA NE YAPMAK LAZIM?

DURUM MUHTEMEL SEBEP MUHTEMEL ¢OzUM
Gig kesik olabilir Ana guicu kontrol ediniz.

Disli motor sikismis olabilir Disli motoru kontrol ediniz veya

kilitleyiniz
Agilma veya Verlqlnln smyah zaylf_veya Ve.r|(_:| bataryalarini kontrol
vericiden sinyal gelmiyor ediniz
Kapanma .
olmuyor Kontrol butonlari veya segcicileri Aygit baglantilarini ve/veya

elektrik kablolarini kontrol

stkismig ediniz

Kablosuz aksesuarlarda

haberlesme yok Yetkli servis ¢agiriniz

Kapi acgiliyor Fotoseller devrededir, engel Fotosel 6niinde engel olup
ama kapanmiyor|algilamistir. olmadigini kontrol ediniz.

Eger yukari bahsedilen tiirden bir problem ile karsilastiginizda, tavsiye edilen
¢oziimii uyguladiginiz halde problem sonlanmadiysa, liitfen tim elektrik
baglantilarini keserek yetkili teknik servise haber veriniz.
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AKSiYON

CAME 7}

TEKNOLOJI
KOMUT HATIRLAMA TABLOSU
KULLANICI ATANAN KOMUT KULLANICI ATANAN KOMUT
1- 36-
2- 37-
3- 38-
4- 39-
5- 40-
6- 41-
7- 42-
8- 43-
9- 44-
10- 45-
11- 46-
12- 47-
13- 48-
14- 49-
15- 50-
16- 51-
17- 52-
18- 53-
19- 54-
20- 55-
21- 56-
22- 57-
23- 58-
24- 50-
25- 60-
26- 61-
27- 62-
28- 63-
29- 64-
30- 65-
31- 66-
32- 67-
33- 68-
34- 69-
35- 70-
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